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EasyPalletizer Pro
Robuste Doppelpaletten-Automation fiir anspruchsvolle Produktion
Eine steife, versetzbare Palettierplattform mit integrierter Steuerung, Palettenerkennung und konfigurierbarer Roboterhéhe.
Kompatibel mit 99 % moderner Cobots Fir viele Industrieroboter geeignet Vier Plattformvarianten

ROBOTER-ADAPTERPLATTE NICHT VERGESSEN

Wahlen und bestellen Sie die roboterspezifische Adapterplatte im EasyRobotics Online-Konfigurator. Falls keine E .
Standardplatte passt, kann eine kundenspezifische Schnittstelle konstruiert werden. E

easyrobotics.biz/login

Technische Daten gemdf3 aktuellem Angebot und freigegebener Projektdokumentation
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Fir wiederholgenaues Palettieren konstruiert

1850 x 900 x 1402mm 280-325 kg 2 Paletten 220 mm
GESAMTABMESSUNGEN KONFIGURIERTE ¢ LINKS- UND RECHTSBETRIEB VERSTELLBARES VERLANGERUNGSSET

Steife Stahlkonstruktion

Die massive Plattform reduziert unerwiinschte Bewegung und unterstitzt wiederholgenaue
Ablage

M12-Bodenverankerung
Die Basis wird tUber die ausgefahrenen Fligel mit fir den Boden geeigneten M12-Ankern
befestigt.

Kontrollierte Kabelfiihrung

Kabel werden durch die Energiekette gefuhrt, um Quetschrisiken zu reduzieren und den
Servicezugang zu verbessern.

Doppelpaletten-Geometrie

Der Roboter kann zwischen linker und rechter Palettenposition wechseln und einen
kontinuierlichen End-of-Line-Fluss unterstitzen.

Anpassbare Roboterreichweite

Fligelpositionen und Sockelvarianten helfen, Schulterradius, Férderhohe und Palettenformat
abzustimmen.

Geschitzter Controllerraum
Der geschlossene Bereich 700 x 240 x 520 mm schitzt Controller und
Integrationskomponenten.

Steife Basis Verankerte Fliigel Roboterspezifischer Doppelpaletten-

Adapter Fluss
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Palettenwechsel ohne unnotige Stillstande

Sensorik, Bedienerrickmeldung und vernetztes I/0 unterstitzen einen klaren, wiederholbaren Palettierablauf.
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Palette erkennen Vom Forderer aufnehmen Aktive Palette aufbauen Aktive Palette aufbauen Fertige Palette austauschen
Palettenerkennung

Zwei Sensorpositionen priifen vor dem Zyklus, ob die Palette korrekt positioniert ist.

Bedienoberfliche

Zwei Taster und zwei konfigurierbare mehrfarbige LED-Anzeigen liefern lokale Status-
und Befehlssignale.

RJ45 + Modbus TCP

Ethernet und Modbus TCP vereinfachen die Kommunikation mit kompatiblen
Robotersteuerungen und Drittsystemen

Vorverdrahtetes I/0

Ein 8-fach-M12-Verteiler ist fur Taster, Sensoren und Signalleuchten vorinstalliert.

! Die endgiiltige Ablaufsteuerung, Sicherheitsfunktionen und Wiederanlaufbedingungen sind im Rahmen der Gesamtzelle zu validieren.
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Vier Varianten. Eine bewahrte Plattform.

PTP-1000 Palletizer Pro Basis PTP-1001 Fester Sockel 835 mm

280 kg | Basiskonfiguration 310 kg | feste Roboterhéhe

PTP-1002 Fester Sockel 1200 mm PTP-1003 Hubsaule 876-1776 mm

VA At

e

325 kg | erhéhte feste Bauhdhet 900 mm stroke | Konfigurationsgewicht laut Angebotn

Gemeinsame Plattform: 2 Palettenpositionen, Palettensensorik, Modbus TCP, 220-mm-Verldngerungsset und geschiitztes Controllergehause.
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Palettenformate, Roboterauswahl und
Adapterschnittstelle

Eine Plattform l&sst sich an regionale Paletten, Roboterreichweite und Prozessgeometrie anpassen.

Veréffentlichte Palettenformate

Standardkompatibilitét

Fur die Mehrzahl aktueller

kollaborativer Robotersysteme

GMA EUR 1
D D D D D D D D ausgelegt, sofern der korrekte
Adapter und die
I I
C I L 1219 x 1016 ] 1200 x 800 Anwendungsgrenzen verwendet
werden
DDDD EUR 3 DDDD GLOB
I I
] 1200 x 1000 " B B 1067 x 1067
Integration von Industrierobotern
APAC AUS ) ’ ) . .
D D D D D D D D Viele Industrieroboter kdnnen nach technischer Priifung von Robotermasse,
r— Basismoment, Reichweite, Dynamik, Montageinterface und Schutzkonzept
] 1100 x 1100 m 1165 x 1165

integriert werden

Verstellbarer Fliigelabstand

Kundenspezifische Lésung

Passt keine Standardschnittstelle, kann EasyRobotics eine
projektspezifische Adapterplatte oder Montagel6sung konstruieren.

692 736 780 824 868 912

. . KUNDENSPEZIFISCHES ENGINEERING VERFUGBAR
692-912 mm in 44-mm-Schritten

ROBOTER-ADAPTERPLATTE NICHT VERGESSEN

Wahlen und bestellen Sie die roboterspezifische Adapterplatte im EasyRobotics Online-Konfigurator. Falls E .
keine Standardplatte passt, kann eine kundenspezifische Schnittstelle konstruiert werden. E =
-

easyrobotics.biz/login
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Optionen und kundenspezifische Konfigurationen

Veroffentlichte Module und projektspezifische Integration lassen sich passend zum Prozess kombinieren.

Veroffentlichte Module und Optionen Projektspezifisches Engineering

‘ Roboterspezifische Adapterplatte
01 Schutzabdeckung fur Sicherheitsscanner

Vorbereitete Montage und Schutz fiir einen ausgewahlten Sicherheitsscanner.

Greifer-/EOAT-Schnittstelle

02 Kartonhalter - PTP-1004 Fordertechnik- und Linienanbindung

Spezielles Zubehor furr Kartonbereitstellung und ergonomische Handhabung.
Lieferumfang laut Angebot.

| 03 Fester Sockel 835 mm

Montage von Industrierobotern

Sicherheitskonzept und Schutzeinrichtungen

Hebt den Roboter auf eine definierte Arbeitshohe.

Spezielle Kabel-/Controllerintegration

04 Fester Sockel 1200 mm

Erhohte Festhohenkonfiguration fiir hdhere Forderer oder Paletten. A

Ausgewadhlte technische Daten

Controllerraum 7 700 x 240 x 520 mm
05 Hubsaule 876-1776 mm standard-Druckluft Nicht erforderlich
00 mm Verfahrweg mit Modbus-Steuerung; unterstiitzte Robotersoftware ist
markenabhangig.
Kommunikation Modbus / Modbus TCP
Bodenverankerung M12
Teach Pendant Basis- oder Bodenmontage

Verfiigbarkeit und genauer Umfang veréffentlichter Optionen sind in Angebot und Auftragsbestatigung zu bestatigen.
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Fur Steifigkeit installieren. Gesamtzelle validieren.

Positionieren und nivellieren

Tragfahigen Boden verwenden und Paletten- sowie Férdergeometrie festlegen.

1363

Flugel ausfahren und verankern

Montagebohrungen zuganglich machen und Plattform mit geeigneten M12-
Ankern sichern.

19

Controller installieren |

Controller im hinteren Fach platzieren und Kabel durch die Energiekette fiihren

Roboter und Adapter montieren

Drehmoment- und Montagevorgaben des Roboterherstellers einhalten.

VERANTWORTUNG DES INTEGRATORS
Fliigelabstand einstellen

Eine von sechs Positionen zwischen 692 und 912 mm passend zum
Roboterschulterradius wahlen.

Der EasyPalletizer Pro ist eine unvollstandige Maschine. Vor dem Betrieb
muss die vollstandige Roboterzelle einer dokumentierten
Risikobeurteilung und Konformitatsbewertung unterzogen werden.
Roboter, Greifer, Hubsaule, Férdertechnik, Sicherheitseinrichtungen und
das Umfeld sind einzubeziehen.

Integrieren und validieren

1/0, Modbus, Palettenerkennung, Greifer und Sicherheitsfunktionen in
Betrieb nehmen.

Verhinderung Lokale Vorschriften und

Grundsatze EN IS0 12100 unerwarteten Anlaufs Standortanforderungen
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Bestellubersicht

BESTELL-NR. VARIANTE / POSITION HAUPTKONFIGURATION GEWICHT

PTP-1000 Palletizer Pro Basis H: 1402 mm, W: 900, L: 1850, For 2 pallets with 2 sensors and 2 280 kg
configurable LED-lights, 1 cardboard holder, Modbus TCP

PTP-1001 Fester Sockel 835 mm H: 1402 mm, W: 900, L: 1850, For 2 pallets with 2 sensors and 2 configurable 310 kg
LED-lights, 1 cardboard holder, pedestal 835mm, Modbus TCP

PTP-1002 Fester Sockel 1200 mm H: 1402 mm, W: 900, L: 1850, For 2 pallets with 2 sensors and 2 configurable 325 kg
LED-lights, 1 cardboard holderr, pedestal 1200mm, Modbus TCP

PTP-1003 Hubsaule 876-1776 mm 900 mm Hub | H: 1402 mm, W: 900, L: 1850, For 2 pallets with 2 sensors and Bestitigen
2 configurable LED-lights, 1 cardboard holder, Modbus TCP, Lifting column 9
with Modbus TCP*Modbus

PTP-1004 Kartonhalter Verdéffentlichtes Zubehor Angebot

KONFIGURATOR Roboterspezifische Adapterplatte Fur gewahlten Roboter separat bestellen =

ANGEBOT Scannerabdeckung und Engineeringoptionen P Projektspezifischer Umfang -

PTP-1003 published documents show different weight conventions. Final configured and shipping weight must be confirmed in the quotation.

ROBOTER-ADAPTERPLATTE NICHT VERGESSEN
Wahlen und bestellen Sie die roboterspezifische Adapterplatte im EasyRobotics Online-Konfigurator. Falls %

keine Standardplatte passt, kann eine kundenspezifische Schnittstelle konstruiert werden.
-

easyrobotics.biz/login

EasyRobotics - technischer und mannischer Support

EasyRobotics ApS | Tinggardvej 1 | 6400 Senderborg | Denmark
info@easyrobotics.dk | +45 53770267

PRODUCT PAGE

Specifications, dimensions, weights, drawings, order references and availability may change without notice. Errors and omissions excepted. The current quotation, approved drawings and order confirmation take precedence.
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