EasyRobhotics.

- we move your parts

AUTOMATISCHES CNC-TUROFFNUNGSSYSTEM

EasyDoor

Industrietaugliche Turautomation fiur die unbeaufsichtigte
Maschinenbeschickung

Ein robustes, selbstlernendes Antriebssystem zum automatischen Offnen und SchlieRBen
von CNC-Maschinenttiren.

oy
\4
1500 mm
Up to 180 kg 1500 mm Siemens SIDOOR
Zulassiges Turgewicht Standard-Ausfiihrung, einseitig Bewahrte Steuerungsplattform
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Vervolistandigt den automatisierten Beschickungszyklus

EasyDoor 6ffnet und schlie3t die Maschinentir abgestimmt auf Roboterzelle oder SPS und beseitigt damit einen der letzten

manuellen Schritte beim CNC-Handling

Automatische
Wegerfassung

Ein gefUhrter Lernzyklus
ermittelt Turweg und
Endlagen.

Einfache
Zellenanbi

ndung

Offnen/SchlieRen-Befehle
und Statussignale werden
mit Roboter oder SPS
verbunden

GleichmaRige,
wiederholgenaue
Bewegung

Automatische Rampen
sorgen fur kontrolliertes
Offnen und Schliel3en.

Geringer
Inbetriebnahm
e aufwand

Verstellbare  Halter  und
Selbstlernfunktion verktrzen
Montage und Anlauf.

AUTOMATISCHER TURANTRIEB

Ein koordinierter Ablauf - vom Tirbefehl bis zum abgeschlossenen CNC-Zyklus.

0 OFFNEN —> a BE-/ENTLADEN —p e SCHLIESSEN —> ° M';ii':ﬂ\leN

01 Automatische Wegerfassung 04 Geringer Inbetriebnahmeaufwand

Verstellbare Halter und Selbstlernfunktion
verkirzen Montage und Anlauf.

Ein gefuhrter Lernzyklus ermittelt Tirweg
und Endlagen.
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Fur anspruchsvollen Industrieeinsatz konstruiert

Eine steife, geschlossene Architektur schitzt Antrieb und Elektronik und bleibt fir Montage und Wartung zuganglich.

Steifes E] Sichere
INDUSTRIELLE KONSTRUKTION Metallgehéduse Maschinenbefes O
tigung
Umschliel3t Antrieb und Verschraubte Halter und
Elektronik fir den Einsatz TarfuBe Gbertragen die
direkt an Bewegung zuverlassig

Werkzeugmaschinen.

Geschutzter Interne

. . ™
Zahnriemen @ Kabelfiihrung
antrieb
Riemen und Riemenscheiben Kabelschienen halten
liegen hinter Leitungen von Riemen und
Serviceabdeckungen Rollen fern.
Industrielle ¢l ! Zugangliche Q
SiemensKomponen 1 VerschleiBstellen
ten
Bewdhrte SIDOOR-Technik Riemenspannung, Gelenk,
unterstitzt konstante Halter und TurfiRBe bleiben
Bewegung. zuganglich.

e ™
GESCHUTZTER ANTRIEB + ZUGANGLICHE SERVICEPUNKTE Empfohlene monatliche Prifung

Riemenspannung, Gelenk der Zugstange, Montagehalter
und Befestigung der Turfuf3e prifen

ROBUSTHEIT DURCH KONSTRUKTION Eine steife, geschlossene Architektur schitzt Antrieb und Elektronik und bleibt fur

Montage und Wartung zuganglich.
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Kontrollierte Bewegung mit integrierter Hindernisreaktion

EasyDoor lernt den normalen Turlauf und Uberwacht jeden Zyklus anhand des eingelernten Profils.

Tiir einlernen

Ein geflhrter Kalibrierzyklus erkennt Weg und
Endlagen der installierten Maschinentur.

Normalbewegung lGiberwachen

Die Steuerung vergleicht Bewegung und ( EINGELERNTES TURPROFIL \)
Widerstand mit dem eingelernten Profil. ~ =
/ )
Bei Hindernis umkehren
4 )

Wird Widerstand erkannt, fahrt die Tur zurick
und versucht es mit reduzierter Geschwindigkeit
erneut.

Verantwortung fiir die Systemsicherheit

Die Tursteuerung ist nicht das abschlieBende
Sicherheitssystem der Zelle. Nach der Integration
sind die vollstandige Risikobeurteilung,
Sicherheitsvalidierung und Konformitatsbewertung
Bleibt das Hindernis bestehen, schaltet das nach den geltenden Vorschriften durchzufihren.

System ab und muss vor dem Neustart neu
eingelernt werden.

Bei anhaltender Stérung stoppen

EN ISO 13849-1

In der Produktliteratur wird Performance Level d nach EN

ISO 13849-1 fur die Turlésung angegeben. Die

BEWEGUNGSBEREICH VON TUR UND ANLENKUNG FREI HALTEN

abschlieRende Validierung liegt beim Systemintegrator.
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Flexible mechanische Anpassung

Die verstellbare Montage- und Zugstangenbaugruppe unterstutzt unterschiedliche Maschinenprofile und
Turanschlussgeometrien.

MONTAGEGEOMETRIEN ANPASSUNGSPUNKTE

Verschiebbare Montagehalter

Hohenverstellbare Zugstange

Mehrere Ausrichtungen der TurfliBe

Ausrichtwerkzeug fir die Montage

4 x 3 wahlbare Kabeleinfiihrungen

Kundenspezifische Halterkonstruktion

Verschiebbare Montagehalter Hoéhenverstellbare Zugstange Mehrere Ausrichtungen der TurfiiBe
e )
Nicht standardisierte EasyRobotics kann Montage, Anlenkung und Gehauseschnittstelle
Tirgeometrie? projektbezogen auslegen.
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Einfache elektrische und steuerungstechnische Integration

Digitale Signale erméglichen die direkte Anbindung an Robotersteuerung oder SPS. Konfigurierte SiemensSchnittstellen
unterstutzen bei Bedarf Profinet oder Profibus.

STEUERUNGSARCHITEKTUR

Qe — @ 5 — O |- O
Offnen / asyDoor o ingelernte
Roboter / SPS Schlisen Steuerung Tarbewegung

Status offen / geschlossen / Umkehr

4 _________________________________________________________
Konfigurierte Profinet-/Profibus-Schnittstelle
/ )
Netzeingang AC 230 V +/-15%, 50/60 Hz Interne Antriebsversorgung DC 36V +/-3%, 90 W
G J
. . Relay contacts: open /
Externe 24V DC nominal (10-28 V) Statusriickmeldung closed / reverse
Steuerspannung

Relaiskontakte und Tiirsteuerung diirfen nicht als abschlieBende Sicherheitsfunktion

verwendet werden.
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Optionen und projektierte Konfigurationen

Standardprodukt und projektspezifische Varianten kénnen an Turtyp, Maschinengehduse und Steuerungsarchitektur
angepasst werden

Stapdardi einteilige Zweitiirige Anwendung Kundenspezifische
Schiebetiir

Montage und Anlenkung

ED1001 als einseitiger Taroffner fur

Projektierte Anordnung fur
eine Schiebetdr.

koordinierte oder mechanisch
gekoppelte Turen.

Maschinenspezifische Halter,
Zugstangengeometrie und
Anschlusspunkte

STANDARD PROJEKTIERT PROJEKTIERT

Profinet-/Profibus Kabelfiihrung und Alternative Tiren und
Konfiguration Verschraubungs Hube
anordnung

Siemens-Schnittstellenkonfiguration

Wahlbare Kabeleinfuhrungen und
far vernetzte Fabriksteuerung.

interne Kabelschienen flr eine
saubere Installation.

Applikationsprifung fur weitere
industrielle Schiebe- oder
Aufzugtiren.

PROJEKTIERT PROJEKTIERT PROJEKTIERT

Typische Anwendungen: CNC-Drehmaschinen | Bearbeitungszentren | Roboter-Beschickungszellen | industrielle Schiebetiiren

Alle projektierten Konfigurationen erfordern eine Prufung von Turmasse, Weg, Einbauraum und Sicherheitskonzept.

www.easyrobotics.biz
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Bestellubersicht

Veroffentlichte Standardausfuhrung und projektbezogene Varianten.

BESTELL-NR. / REFERENZ KONFIGURATION TECHNISCHE BESCHREIBUNG

ED1001 EasyDoor 1500 Einseitiger Turoffner; 1500 mm; 60 kg; 1830 x 135 x 122 mm (LxBxH);
HS-Code 8479.50.00

Projektierte Konfiguration nach Prifung von Turmasse, Weg

Referenz bei Angebot Zweitlirige Anwendung T
und Synchronisation.
Referenz bei Angebo Kundenspezifische Montage / Halter, Zugstangengeometrie und Maschinenschnittstelle werden
Anlenkung angepasst
Referenz bei Angebot Kommunikationspaket Konfigurierte Profinet-/Profibus-Schnittstelle und Steuerungsintegration
gemall Angebot.
Turkapazitat Standard-Offner Versorgung Steuerung
Up to 180 kg 1500 mm, one-side 230 VAC, 50/60 Hz Digital I/0 + konfigurierte

Netzwerke

Ihre Anwendung besprechen

Senden Sie Turgewicht, Offnungsweg, Fotos der Maschinenfront und die gewiinschte

Steuerungsschnittstelle.

info@easyrobotics.dk | +45 53770267 PRODUCT PAGE

Veroffentlichte Standard-Bestellnummer: ED1001. Projektvarianten erhalten nach technischer Priifung eine Angebotsreferenz.
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