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EasyDesk Welding
ED-1002-W | Roboter-Schwei3arbeitsstation

Prazises Spannen. Eine kompakte Schwei3plattform.

Eine stabile, bodenverankerte Cobot-Arbeitsstation fiir automatisches und halbautomatisches Schweif3en, Metallbearbeitung, Montage
und flexible Fertigung. Die 1200 x 800 x 12 mm grof3e, plasmanitrierte Stahl-Tischplatte bietet eine langlebige, perforierte Arbeitsflache
fur Spannmittel, Vorrichtungen und wiederholgenaue Aufbauten.

EASYDESK WELDING SCHWEISSTISCHPLATTE
Plasmanitrierte Stahl-Tischplatte | 420 kg 1200 x 800 x 12 mm | lasergeschnittene 16-mm-Bohrungen
Mit 99 % moderner Cobots kompatibel Robotermontage bei 0° oder 45° Konsolenpositionierung an 3 Seiten

WICHTIG - ROBOTERSCHNITTSTELLE UND ZELLENSICHERHEIT PRUFEN

Bestéatigen Sie im Angebot und in der Risikobeurteilung des Integrators die genaue Robotermarke und das Modell, die
Montageschnittstelle, Reichweite, Traglast, den Schwei3brenner, das Schlauchpaket, die Vorrichtungsanordnung, die
Schweirauchabsaugung und die Schutzeinrichtungen. MaRgeblich sind die endgiiltige Auftragsbestatigung und die validierte
Zelldokumentation.

*Die Eignung des Roboters hdngt vom Bohrbild der Basis, von Traglast, Moment, Reichweite, Brenner, Schlauchpaket und der Gesamtanwendung ab.

www.easyrobotics.biz
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Fir die SchweiBproduktion gebaut, nicht zur Vorfiihrung

Eine schwere, wartungsfreundliche Arbeitsstation, ausgelegt fiir stabile Robotermontage, flexible Spanntechnik und saubere
Controller-Integration.

Massive Hohe Eigenmasse
Stahlkonstruktion
Die robuste 420 kg bilden eine
Stahlkonstruktion ist flr stabile Basis flr
den langfristigen wiederholgenaue
Industrieeinsatz Roboterbewegungen.
ausgelegt.
W= AUSZIEHBARES CONTROLLERFACH Verankerung Plasmanitrierte
erforderlich Platte
Vor dem Roboterbetrieb Eine langlebige 12-mm-
ausrichten, nivellieren Stahlarbeitsfléache fir
und sicher verankern. SchweiRvorrichtungen.
Kontrollierte Flexible
Kabelfiihrung Roboterposition
Controller-Schublade, Die Konsole kann bei 0°
Energiekette und oder 45° sowie an drei
Durchfiihrungen Arbeitsseiten eingesetzt
reduzieren lose Kabel. werden.
== UMSETZBARE ROBOTERKONSOLE
AUFBAU DER SCHWEISSZELLE
01 02 03 04
Roboterarm + Schweibrenner ) Gepriifte Roboterschnittstelle ) SchweiBplatte + Vorrichtungen ) Verankerte Arbeitsstation
EasyDesk Welding ist Bestandteil einer vollstandigen Zelle; Erdung, SchweiBrauchabsaugung, Lichtbogenschutz und Sicherhei lidierung sind projektspezifisch.

EasyDesk Welding | EasyRobotics www.easyrobotics.biz
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EASYDESK WELDING /| PRODUKTSPEZIFIKATION

EasyDesk Welding

EasyRohotics.

Ein steifer Roboter-Schweif3- und Montagetisch fiir wiederholgenaue Fertigungsaufbauten.

Die plasmanitrierte, perforierte Stahl-Tischplatte bietet eine langlebige
und rekonfigurierbare Oberflache fir SchweiRvorrichtungen,
Spannmittel und Werkstiuicke. Der schwere, bodenverankerte Unterbau
unterstiitzt stabile Cobot-Bewegungen; die Roboterkonsole lasst sich
fur den Zugriff auf den gesamten Arbeitsbereich positionieren.

STEIF UND REKONFIGURIERBAR

- we move your parts

BESTELLNR. ED-1002-W

1550 x 890 x

970

GESAMTABMESSUNGEN / MM

1200 x 800

ARBEITSBEREICH /| MM

420

PRODUKTGEWICHT | KG

12

TISCHPLATTENDICKE /| MM

Technische Konfiguration

Tischplatte

Bohrungsdurchmesser

Robotermontage

Teach-Pendant-Halterung

Controllerfach

Bodenverankerung

Druckluftversorgung

Die perforierte Tischplatte nimmt Spannmittel,

Anschlage und anwendungsspezifische
Vorrichtungen auf. Die Arbeitsstation bleibt schwer [
und sicher verankert, wahrend sich die

Spannmittelanordnung fur neue Teile oder
Schweil3folgen andern lasst.

EasyDesk Welding | EasyRobotics

Plasmanitrierter, perforierter Stahl
16 mm, lasergeschnitten

0° oder 45°

Enthalten; umsetzbar

700 x 500 x 650 mm

Erforderlich

Nicht erforderlich

Typische Anwendungen

Roboterschweil3en
HeftschweiRen
Metallverarbeitung

Montageautomation

Vorrichtungsbasierte
Fertigung

Kleinserienfertigung

www.easyrobotics.biz 03
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Plasmanitrierte Schweif3tischplatte

Langlebige Oberflache, wiederholgenaue Positionierung und robuste Vorrichtungsaufnahme.

1200 x 800 12

/\ I NENNABMESSUNG | MM PLATTENDICKE | MM
1

16 1

BOHRUNGSDURCHMESSER /

MM ANZAHL TISCHPLATTEN

Tischplattenkonfiguration

Die Schweil3platte besteht aus hochwertigem plasmanitriertem Werkstoff Stahl

Stahl und ist fir einen langen, zuverlassigen Einsatz ausgelegt.

Lasergeschnittene 16-mm-Bohrungen tber die gesamte

Arbeitsflache ermdglichen robustes Spannen und eine sichere Oberflachenbehandlung Plasmanitriert
Vorrichtungsmontage.

Préazise lasergeschnitten tiber die

Bohrungsraster Arbeitsflache

Spannmittel, Anschlage, Vorrichtungen
Hauptanwendung und Werkstiickspannung
Endgtiltige

Vorrichtungsauslegung Anwendungsspezifisch
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SPANNRASTER PROZESSFLEXIBILITAT
Der gesamte Arbeitsbereich steht flr teilespezifische Die Roboterkonsole kann bei 0° oder 45° montiert und an drei
Vorrichtungslayouts zur Verfligung. Lochabstand, Arbeitsseiten positioniert werden. So lassen sich Brennerreichweite,
Spannmittelauswahl und Tragféhigkeit mussen fir Werkstiick und Kabelfiihrung und Bedienerzugang optimal auslegen.

Schweil3prozess geprift werden.

Die Vorrichtungskapazitét hédngt von den gewéhlten Spannmitteln, der Werksttickgeometrie und der Schweil3folge ab. Mal3geblich ist die endgliltige Anwendungsauslegung.

EasyDesk Welding | EasyRobotics www.easyrobotics.biz 04



EASYDESK WELDING /| ROBOTERKOMPATIBILITAT

99 % moderner Cobots. Eine verifizierte Anwendung.

EasyRobotics.

- we move your parts

Eine universelle Plattform - mit bestatigter Roboterschnittstelle, Reichweite und Schweiausristung fir die gewahlte Zelle.

99%

MODERNER COBOTS

Die Kompatibilitat wird durch das Bohrbild der
Roboterbasis, Traglast, dynamisches Moment,
Reichweite, Montageausrichtung,
Brennerpaket und die Gesamtanwendung
bestimmt.

KONFIGURATIONSABLAUF

01 02

Standardkompatibilitat

Die EasyDesk Universalkonsole unterstitzt fihrende Cobot-Marken. Bestéatigen Sie die genaue
Marke, das Modell und die Montageschnittstelle im Konfigurator oder Angebot.

Integration von Industrierobotern

Kompakte Industrieroboter kdnnen nach technischer Prifung integriert werden. Dynamische
Lasten, Schutzeinrichtungen, Controllerposition und Sicherheit des Schweil3prozesses missen
validiert werden.

Passt nicht? Individuell anpassen.

Eine kundenspezifische Roboterschnittstelle, Konsolenposition oder ein Vorrichtungskonzept
kann entwickelt werden, wenn die Standardkonfiguration nicht zum Roboter oder
SchweilRprozess passt.

03 04 05

Roboter + Brenner ) Basis/Schnittstelle ) Montage mit 0° oder ) Reichweite Uber Platte ) Angebot + Sicherheit

wahlen priifen

45° wahlen priifen bestatigen

Roboter, Brenner, Drahtvorschub, Schlauchpaket, Vorrichtungen, Traglast, Moment, Absaugung und Schutzeinrichtungen als Gesamtsystem priifen.

ANWENDUNGSPRUFUNG NICHT AUSLASSEN

Die Arbeitsstation allein validiert nicht die vollstandige Roboterzelle. Priifen Sie vor der Produktion Reichweite, Traglast, Moment,
Montageschnittstelle, Schweiausriistung, Erdung, Schweilirauchabsaugung, Lichtbogenschutz, Verriegelungen und lokale

Konformitatsanforderungen.
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EASYDESK WELDING | STANDARDAUSSTATTUNG & OPTIONEN

EasyRobotics.

- we move your parts

Arbeitsstation passend zum Prozess konfigurieren

Gemeinsame Plattformmerkmale, dokumentierte Optionen und projektspezifisch ausgelegte Schweil3zellen-Erweiterungen.

Standardmerkmale der Plattform

Teach-Pendant-
Halterung

Umsetzbar und einstellbar fur
verschiedene Marken und
Bedienpositionen.

Controllerfach

Ausziehbare Montageplatte mit
interner Kabelfiihrung und
Energiekette.

Roboterkonsole

Montage bei 0° oder 45°; an drei
Seiten umsetzbar.

Nivellierung und
Verankerung

Einstellbare FiiRe und definierte
Bodenverankerungspunkte.

Merkmal

Dokumentierte Optionen

Rollen

Far kontrolliertes Umsetzen,
bevor die Arbeitsstation fir den
Betrieb befestigt wird.

Bodendock

Definierte Positionierung fur

Schutzabdeckung fiir
Sicherheitsscanner

Mechanischer Schutz fiir eine
projektspezifische
Scannerinstallation.

Roboterschnittstelle

Standard- oder kundenspezifische
Schnittstelle fur das gewahlte
Robotermodell bestatigt.

EasyDesk Welding

wiederholbares Wiederaufstellen.

Projektierte Schwei3zellen-Erweiterungen

Kundenspezifische
Vorrichtungen

Spannmittel, Anschlage und
werkstuckspezifische Werkzeuge
fur die SchweiRfolge.

Brenner + Kabelfiihrung

Anwendungsspezifische Filhrung
des Schlauchpakets und
Kollisionsprifung.

Schnittstelle zur
SchweiSrauchabsaugung

Projektspezifischer
Absauganschluss und
Luftstromkonzept.

Schutzeinrichtung +
Lichtbogenschutz

Risikobasierte Schutzwande,
Einhausung, Verriegelungen oder
andere Schutzeinrichtungen.

Spezifikation / Hinweis

Tischplatte

Produktgewicht

Montagewinkel

Bodenverankerung

Druckluft

Plasmanitrierter, perforierter Stahl

420 kg

0° oder 45°

Erforderlich

Nicht erforderlich

1200 x 800 x 12 mm

Schwerer, bodenverankerter Unterbau

Konsole an drei Seiten einsetzbar

Befestigungsraster 840 x 1060 mm, Durchm. 18 mm

Medien fiir den Schweiprozess sind projektspezifisch

Artikelnummern und Verfiigbarkeit der Optionen werden im Konfigurator oder Angebot bestétigt. Technisch ausgelegte Ergdnzungen sind nur enthalten, wenn sie ausdriicklich angeboten wurden.

EasyDesk Welding | EasyRobotics
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EASYDESK WELDING /| ZELLENINTEGRATION

Easy

Integration der Schweif3zelle

Bestellnr. ED-1002-W | Eine kompakte Arbeitsstationsplattform fur eine vollstandige automatisierte Schweif3zelle.

T KOMPAKTE SCHWEISSARBEITSSTATION

AUFBAU DER KOMPLETTEN ZELLE

01 02

EasyDesk Welding Unterbau + )
Platte

SchweiBplatte

Plasmanitrierter
Stahl mit
lasergeschnittenen
Bohrungen fur
Spannmittel und
Vorrichtungen.

Positionierung
an drei Seiten

Die Konsole lasst
sich fur flexible
Zellenlayouts an drei
Arbeitsseiten
umsetzen.

Arbeitsbereich fiir
Vorrichtungen

Die 1200 x 800 mm
grofRe Platte
ermdglicht flexibles
Spannen fir die
jeweilige
Anwendung.

Gepriifte Roboterschnittstelle ) Roboter + SchweiBausriistung

Reichweite von
Roboter + Brenner

Die Konsole kann fir
den Zugriff auf die
gesamte Platte
positioniert werden.

Zugang zum
Controller

Das ausziehbare
Fach halt den
Controller geordnet
und
wartungsfreundlich
zuganglich.

Stabile
Installation

Einstellbare FiRRe
und
Bodenverankerung
unterstiitzen einen
wiederholgenauen
Betrieb.

Schutz + Absaugung +
Validierung

Die endgiiltige Ausfiihrung von Roboter, Brenner, Stromquelle, Drahtvorschub, Erdung, Abschirmung, Schweirauchabsaugung, Verriegelungen und

EasyDesk Welding | EasyRobotics

Schutzeinrichtungen ist projektspezifisch.

www.easyrobotics.biz
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EASYDESK WELDING / INSTALLATION & LEBENSZYKLUS

Easy

- We move your parts

Stabil installieren. Wiederholgenauigkeit erhalten.

Die Arbeitsstation ist Bestandteil einer vollstandigen Roboterzelle und darf nur von geschultem Fachpersonal installiert werden.

VERANTWORTUNG DES
INTEGRATORS

Positionieren und nivellieren

Die Arbeitsstation auf einen geeigneten Boden stellen. Die FiiBe einstellen, bis der Rahmen waagerecht
steht und nicht wackelt.

Sicher verankern

Fir den Boden geeignete Ankerbolzen verwenden. EasyDesk muss wahrend des Roboterbetriebs
verankert sein.

Controller und Kabel installieren

Ausziehbare Schublade und Energiekette verwenden. Kabel von Quetschstellen und beweglichen Teilen
fernhalten.

Schnittstelle und Roboter montieren

Roboterhandbuch befolgen, die gepriifte Schnittstelle verwenden und alle Verbindungselemente nach
Vorgabe anziehen.

Montageausrichtung einstellen

Die Robotersoftware fur die tatsachliche Montageausrichtung von 0° oder 45° konfigurieren.

Volistandige Zelle validieren

Nach der Integration Risikobeurteilung, Validierung der Schutzeinrichtungen und erforderliche
Konformitatsverfahren durchfiihren.

EasyDesk Welding | EasyRobotics

NIVELLIEREN UND
STABILISIEREN

— CONTROLLERZUGANG

— ROBOTERKONSOLE

ROUTINEPRUFUNGEN

Bodenanker, NivellierfiiRe,
Befestigungselemente von Roboter und
Schnittstelle, Tischplatte und Vorrichtungen,
Controller-Schublade, Teach-Pendant-
Halterung, Kabelfiihrung sowie
anwendungsbezogene Erdungsverbindungen
priifen. Nach mechanischen Anderungen oder
Umsetzen erneut validieren

Diese Broschure und das Produkthandbuch stellen weder eine CE-Kennzeichnung noch eine Sicherheitsvalidierung der vollstandigen
Roboterzelle dar. Lokale Vorschriften und die Anweisungen des Roboterherstellers sind einzuhalten.

www.easyrobotics.biz

Robotics.
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Bestellluibersicht

Veroffentlichte Arbeitsstationsdaten, gangige Optionen und projektspezifische Integrationspositionen.

Bestellung / Referenz Artikel Konfiguration / Bestellhinweis

1550 x 890 x 970 mm | 420 kg | 1200 x 800 x 12 mm plasmanitrierte perforierte Platte | T-Pad-Halterung |

ED-1002-W EasyDesk Welding Controllerfach | Robotermontage bei 0° oder 45°

Angebot | Konfigurator Robotermontageschnittstelle Genaue Robotermarke und Modell bestatigen; je nach Projekt Standard- oder kundenspezifische Schnittstelle.
Angebot | Konfigurator Rollen Fur kontrolliertes Umsetzen, bevor die Arbeitsstation nivelliert und fiir den Betrieb sicher verankert wird.
Angebot | Konfigurator Bodendock Definierte Positionierung fiir wiederholbares Wiederaufstellen.

Schutzabdeckung fiir

Angebot  Konfigurator Sicherheitsscanner

Mechanischer Schutz fiir eine projektspezifische Scannerinstallation.

Projektspezifisch

Konstruiert SchweiBvorrichtungen Spannmittel, Anschlége, Ausschnitte und werkstiickspezifische Werkzeuge fir die gewéhlte Schweif3folge.

Projektspezifisch

Konstruiert Zellenschutz + Absaugung Risikobeurteilung, Lichtbogenschutz, Schweiirauchabsaugung, Verriegelungen und Validierung der Gesamtzelle.

ROBOTER, SCHWEISSAUSRUSTUNG UND SICHERHEIT PRUFEN

Bestatigen Sie Roboterschnittstelle, Reichweite, Traglast, Brenner, Drahtvorschub,
Schlauchpaket, Vorrichtungen, Erdung, Absaugung und Schutzeinrichtungen im Konfigurator
oder Projektangebot. Wenn keine Standardschnittstelle passt, fordern Sie eine
kundenspezifische Lésung an.

EasyRobotics ApS  Tinggérdvej 1 | 6400 Sgnderborg, Danemark | info@easyrobotics.dk | +45 53 77 02 67 | www.easyrobotics.biz

Die technischen Daten beruhen auf Produktseite, Datenblatt, Altbroschiire, Benutzerhandbuch und Zeichnungen, die bei Verdffentlichung verfiigbar waren. EasyRobotics behélt sich vor, Fehler zu berichtigen und
Konstruktion, Spezifikationen, Artikelnummern sowie Verfligharkeit ohne Mitteilung zu &ndern. MaR3geblich sind Auftragsbestatigung und endgultig freigegebene Zeichnung. Die vollstandige Roboterzelle muss vom
Integrator oder Endanwender risikobeurteilt und validiert werden

EasyDesk Welding | EasyRobotics www.easyrobotics.biz 09
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