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ProFeeder X-XL

Plateforme d’alimentation robotisée grande capacité pour le chargement de machines CNC

Grands plateaux. Fixation robot intégrée. Disponibilité industrielle.

ProFeeder X-XL réunit un chassis lourd élargi de 500 mm, de grands tiroirs de 780 x 620 mm et une fixation robot intégrée sur une
plateforme de production ancrée au sol. Choisissez 2, 5 ou 10 tiroirs avec Mechlock ou Airlock selon la hauteur des pieces,
l'autonomie requise et le flux de production.

TIROIRS GRAND FORMAT CAPACITE EVOLUTIVE CELLULE X-XL COMBINEE

Surface de travail 780 x 620 mm | Charge 2, 5 ou 10 tiroirs | Piéces jusqu’a 320 mm de Robot + plaque d’adaptation + controleur +

nominale de 90 kg par tiroir hauteur alimentation sur une base ancrée
Compatible avec 99 % des cobots modernes Adapté a de nombreux robots industriels* Interface robot sur mesure disponible

IMPORTANT - COMMANDEZ LA PLAQUE D’ADAPTATION ROBOT

Sélectionnez et commandez la plaque d’adaptation correspondant a la marque et au modéle exacts du robot dans le configurateur sur
easyrobotics.biz. Sauf mention explicite dans le devis, cette plague est un article a commander séparément.

*'adéquation aux robots industriels dépend de la vérification de la charge utile, du moment a la base, de la portée, de I'interface de fixation, de I'ancrage et des protections.

www.easyrobotics.biz 01



PROFEEDER X-XL /| CONCEPTION D’UNE PLATEFORME ROBUSTE

Robuste par conception.

EasyRobotics.

Pour une production répétable.

Masse statique élevée, ancrage au sol, tiroirs de 90 kg et fixation robot intégrée.

s PLATEFORME X-XL LOURDE ANCREE AU SOL

MECHLOCK OU AIRLOCK

CHEMINEMENT DES EFFORTS ET ARCHITECTURE DE LA CELLULE

Tiroir - charge

01 Pieces et
nominale 90 kg

montages

) - ) -

Régle d’utilisation : ne sortez pas plus d’un tiroir de chaque coté a la fois.

ProFeeder X-XL | EasyRobotics

Masse statique
élevée

Les configurations
indiquées pésent de
535 & 780 kg et
assurent une
plateforme de
production stable, a
faibles vibrations.

Ancrage au sol
obligatoire

La cellule doit étre
alignée, mise a niveau
et solidement ancrée
avant toute opération
de production.

Architecture
robot intégrée

La position robot a 0°
ou 45°, 'espace

contréleur protégé et le

support du pupitre
d'apprentissage sont
intégrés.

Systéme de
verrouillage

) «

- we move your parts

90 kg par tiroir

Les grands tiroirs sont
prévus pour 90 kg,
piéce, insert de plateau
et montage inclus.

Rigidité annoncée
des plateaux

Les données produit
indiquent une fleche
maximale de 2,5 mm
sous la charge
nominale de 90 kg du
tiroir.

Aménagement
technique protégé

Controleur, cables,
éléments de
verrouillage et
mécanismes des tiroirs
restent organisés dans
la plateforme.

Chassis X-XL
rigide ancré

www.easyrobotics.biz
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PROFEEDER X-XL | CONFIGURATIONS DE CAPACITE Easyno botlcs
®
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ProFeeder X-XL - capacité étendue

Un chassis élargi de 500 mm et de grands tiroirs de 780 x 620 mm.

Encombrement au sol Surface du tiroir
920 x 1420 mm 780 x 620 mm
ié Charge du tiroir Force de traction
.g ” o
l('
"'
it 90 kg 20N
L]
2 tiroirs 535 /550 kg | piéce 320 mm
5 tiroirs 685 /700 kg | piece 160 mm
. ) 10 tiroirs 725/780 kg | piece 80 mm
FIXATION ROBOT INTEGREE
- S Espace contrdleur 600 x 280 x 450 mm
ProFeeder X-XL conserve la fixation robot intégrée tout en B
augmentant la surface utile des plateaux. La version a 2 tiroirs
accepte des piéces jusqu’a 320 mm de hauteur, celle & 5 tiroirs . )
jusqu'a 160 mm, et celle & 10 tiroirs maximise I'autonomie pour Verrouillage Mechlock ou Airlock
des pieces jusqu’a 80 mm.
Fixation robot 0° ou 45°

TROIS NIVEAUX DE CAPACITE A GRANDS PLATEAUX

2 TIROIRS 5 TIROIRS 10 TIROIRS

535 / 550 kg * " 685/700kg f§§§ 1l 725/780 kg

V piéce 320 mm A piéce 160 mm V piéce 80 mm

Exemples par tiroir : 56 pieces carrées de 80 x 80 mm ou 72 pieces en forme de goutte de 72 mm.

Commandez séparément la plaque d’adaptation propre au robot.
Sélectionnez sa marque et son modele exacts dans le configurateur du site EasyRobotics.

ProFeeder X-XL | EasyRobotics www.easyrobotics.biz
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PROFEEDER X-XL | SYSTEMES DE VERROUILLAGE EasyRObotlcs
®
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Choisissez le verrouillage adapté a votre application

La méme capacité de plateaux, avec la simplicité mécanique ou la commande pneumatique.

MECHLOCK AIRLOCK

Verrouillage pneumatique des tiroirs avec air sec a 8 bar maximum et
interface de commutation E/S numériques. Le verrou peut étre intégré
a la séquence du robot.

Verrouillage mécanique des tiroirs, sans air comprimé ni commande
électrique. Un choix direct et robuste pour les applications ou un
déverrouillage manuel suffit.

CHOIX DU VERROUILLAGE SELON LA CAPACITE

Nombre de tiroirs Masse Mechlock Masse Airlock Hauteur max. des piéces

2 tiroirs 535 kg 550 kg 320 mm
5 tiroirs 685 kg 700 kg 160 mm
10 tiroirs 725 kg 780 kg 80 mm

PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

Déverrouillez le tiroir choisi et sortez-le complétement pour le chargement ou I'accés du robot, puis réengagez le verrou
avant le cycle de production. Pour Airlock, le vérin pneumatique et I'état des E/S doivent étre intégrés a la logique de

commande validée.

Ne travaillez jamais avec plus d’un tiroir sorti du méme coté. Respectez les zones de pincement et maintenez le robot a I’arrét pendant le
chargement manuel et les réglages.

ProFeeder X-XL | EasyRobotics www.easyrobotics.biz
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PROFEEDER X-XL | CONFIGURATION COMBINEE Easyno botlcs
®
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Configuration X-XL combinée : robot, alimentation
et contréleur sur une méme plateforme

Principes du manuel d’installation combinée, appliqués exclusivement au ProFeeder X-XL.

Fixation robot Espace contrdleur
0° ou 45° 600 x 280 x 450
mm

Plaque d’adaptation Ancrage au sol
Commande . .
séparée Obligatoire

Pupitre d’apprentissage Support réglable

Cheminement des cables Cheminement interne protégé

. ; Mechlock Déverrouillage mécanique du tiroir
ARCHITECTURE X-XL INTEGREE
Airlock Air sec, 8 bar max. + E/S

L’architecture X-XL combinée réunit le robot, sa plague d’adaptation

dédiée, un compartiment controleur protégé, les tiroirs et le

verrouillage choisi dans une cellule de production ancrée. Il ne s'agit Robots industriels
pas d'une famille de commande distincte : sélectionnez la variante

X-XL requise et ajoutez la plaque d’adaptation appropriée.

Validation technique requise

Base de commande Variante X-XL sélectionnée
ARCHITECTURE DE L'INTERFACE ROBOT
Plaque s
01 Bras robotisé ) 02 d’adaptation ) 03 le?tlonorobot ) 04 Cellu]e X-XL
ao0°/45 ancrée

propre au robot

La plaque d’adaptation doit correspondre exactement au percage de la base du robot. Utilisez le configurateur du site ; si aucune plaque
standard ne convient, demandez une interface sur mesure.

*’adéquation aux robots industriels dépend de la vérification de la charge utile, du moment a la base, de la portée, de l'interface de fixation, de I'ancrage et des protections.

ProFeeder X-XL | EasyRobotics www.easyrobotics.biz
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PROFEEDER X-XL / OPTIONS ET COMPATIBILITE

Roues

Pour un déplacement contrélé avant le
positionnement et la fixation de la
cellule.

Porte a charniéres coté

opérateur

Acceés alternatif pour le chargement, les
réglages et la maintenance.

Intégration de robots
industriels

Fixation et protections étudiées pour
les robots industriels validés.

Accessoires présentés, interfaces propres aux robots et options étudiées pour chaque projet.

Floor Dock

Stationnement défini ou positionnement
répétable pour certaines implantations
mobiles.

Plateau / montage sur mesure

Alvéoles, empreintes, grilles et
dispositifs de serrage adaptés aux
piéces.

Adaptation du cablage et du

controleur

Cheminement, ventilation et acces
adaptés au projet.

- We move your parts

Configurez ProFeeder X-XL selon votre procédé

Capot du scanner de sécurité

Protection mécanique du scanner de
sécurité choisi pour le projet.

Plaque d’adaptation robot

Interface propre au robot obligatoire,
sauf inclusion explicite dans le devis.

Concept de sécurité sur
mesure

Protections, interverrouillages et
architecture de sécurité adaptés au

projet.

COMPATIBILITE ROBOT ET CELLULE

Domaine Capacités X-XL standard

Vérifications du projet

Cobots Compatible avec 99 % des cobots modernes Choisir la plaque d’adaptation exacte

Robots industriels Adapté a de nombreux robots industriels* Valider masse, moment a la base et dynamique

Fixation robot Position intégrée a 0° ou 45° Vérifier la portée et I'enveloppe de collision
Controleur Compartiment 600 x 280 x 450 mm Vérifier dimensions du contrdleur et ventilation
Protections Capot de scanner et options d'acces disponibles L’évaluation des risques définit la solution finale

*L'adéquation aux robots industriels dépend de la vérification de la charge utile, du moment a la base, de la portée, de I'interface de fixation, de I'ancrage et des protections.

ProFeeder X-XL | EasyRobotics www.easyrobotics.biz
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PROFEEDER X-XL / INSTALLATION ET SECURITE Easyno hotl cs
®
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Installez pour la stabilité.
Validez toute la cellule robotisée.

L'installation doit étre réalisée par du personnel formé, puis suivie d’'une évaluation des risques propre au projet.

Vérifier le sol et I'implantation i 1
= B : "
Avant le positionnement, vérifiez la charge admissible du sol, les acces, les i 3
dégagements des machines, la portée du robot et les zones de sortie des tiroirs. 3 R = . |
\ & e Lj\‘r o
ProFeeder X
Mettre a niveau et ancrer s CELLULE X-XL ANCREE AU SOL

Alignez la cellule et fixez tous les points d’ancrage prévus avec des fixations adaptées
au sol et a I'application.

Choisir la plaque et I’angle du robot

Commandez la plaque d’adaptation exacte, montez le robot selon son manuel et
confirmez I'orientation choisie a 0° ou 45°.

= DIMENSIONS X-XL

Installer le contréleur et les cables

Placez le contrleur dans le compartiment protégé et faites cheminer les cables sans
risque de pincement, d'abrasion ou de collision.

Montez le robot selon le diametre et le plan de pergage.

Raccorder le systéme de verrouillage y

Pour Airlock, raccordez I'air sec a 8 bar maximum et les E/S prévues. Pour Mechlock,
validez la procédure de déverrouillage mécanique.

=== PLAN DE FIXATION DU ROBOT

Valider la cellule compléte

o ) o P ) - . CONTROLES REGULIERS
Veérifiez les protections, I'arrét, la prévention du redémarrage, la réduction des risques et
la conformité avant la mise en production. Inspectez régulierement les ancrages, verrous et

glissieres des tiroirs, fixations du robot, plaque
d'adaptation, cables, portes et options.

RESPONSABILITE DE L’INTEGRATEUR L’installqtgur et_l’intégrateur restent responsables de I'évaluation fina]e des risgues, des protections, des procédures de
conformité applicables et du fonctionnement sr de la cellule robotisée compléte.

ProFeeder X-XL | EasyRobotics www.easyrobotics.biz
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Vue d’ensemble des commandes

Variantes standard de ProFeeder X-XL. Choisissez le verrouillage et le nombre de tiroirs de 90 kg.

VARIANTES STANDARD PROFEEDER X-XL

Référence Configuration Données clés

H : 1050 mm, | : 1420, L : 920, masse : 535 kg. 2 plateaux de
PFX-2100-02 2 tiroirs de 90 kg - Mechlock 780 x 620 mm ; fleche de 2,5 mm & 90 kg ; hauteur max. des
piéces : 320 mm.

H : 1050 mm, | : 1420, L : 920, masse : 550 kg. 2 plateaux de
PFX-2101-02 2 tiroirs de 90 kg - Airlock 780 x 620 mm ; fleche de 2,5 mm & 90 kg ; hauteur max. des
piéces : 320 mm.

H : 1050 mm, | : 1420, L : 920, masse : 685 kg. 5 plateaux de
PFX-2100-05 5 tiroirs de 90 kg - Mechlock 780 x 620 mm ; fleche de 2,5 mm & 90 kg ; hauteur max. des
pieces : 160 mm.

H : 1050 mm, | : 1420, L : 920, masse : 700 kg. 5 plateaux de
PFX-2101-05 5 tiroirs de 90 kg - Airlock 780 x 620 mm ; fleche de 2,5 mm & 90 kg ; hauteur max. des
pieces : 160 mm.

H : 1050 mm, | : 1420, L : 920, masse : 725 kg. 10 plateaux de
PFX-2100-10 10 tiroirs de 90 kg - Mechlock 780 x 620 mm ; fleche de 2,5 mm & 90 kg ; hauteur max. des
piéces : 80 mm.

H : 1050 mm, | : 1420, L : 920, masse : 780 kg. 10 plateaux de
PFX-2101-10 10 tiroirs de 90 kg - Airlock 780 x 620 mm ; fleche de 2,5 mm & 90 kg ; hauteur max. des
piéces : 80 mm.

CONFIGURATION X-XL COMBINEE Aucune réfé(elnce stanqarq distincte : sélectionnez la variante PFX-21xx-xx requise, puis ajoutez la plaque d'adaptation propre au
robot et les éléments d'intégration du projet.

Roues | Floor Dock | Capot du scanner de sécurité | Porte & charniéres coté opérateur | Plateau / montage sur mesure | Plaque d’adaptation robot | Interface

Options | éléments du projet sur mesure pour robot industriel

IMPORTANT - COMMANDEZ LA PLAQUE D’ADAPTATION ROBOT E E

! Sélectionnez et commandez la plaque d’adaptation exacte dans le configurateur du site E‘ m
EasyRobotics. Des plaques sur mesure sont disponibles si aucune interface standard ne E .
convient. OUVRIR LE SITE /| CONFIGURATEUR

EasyRobotics ApS | Tinggardvej 1, 6400 Sgnderborg, Danemark | info@easyrobotics.dk | +45 5377 0267

onibilités pe
chaque prc

capacités, références de co

Les spécifications, illustrations, dimensions,

compléte doivent étr a confirmation de ¢
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	ProFeeder X-XL
	High-capacity robot-feeding platform for CNC machine tending
	Large trays. Integrated robot mounting. Built for industrial uptime.
	ProFeederX-XL combines a 500mmwider high-mass frame, large 780x620 mm drawers and integrated robot mountingin one
	floor-anchored production platform. Choose 2, 5 or 10 drawers with Mechlock or Airlock to match part height, required autonomy and production flow.
	LARGE DRAWER FORMAT
	SCALABLE CAPACITY
	COMBINED X-XL CELL

	IMPORTANT - ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	PROFEEDER X-XL / ROBUST PLATFORM ENGINEERING


	Robust by design. Built for repeatable production.
	High static mass, floor anchoring, rated 90 kg drawers and integrated robot mounting.
	MECHLOCK OR AIRLOCK

	High static mass
	Published configurations weigh 535 to 780 kg, supporting a stable, low-vibration production platform.

	90 kg per drawer
	The large drawers are rated for 90 kg including component, tray insert and fixture.

	Floor anchoring required
	The cell must be aligned, levelled and securely anchored before any production operation.

	Published tray stiffness
	Product data specifies no more than 2.5 mm deflection at the rated 90 kg drawer load.

	Integrated robot architecture
	A defined 0° or 45° robot position, protected controller space and teach- pendant bracket are built in.

	Protected service layout
	Controller, cables, locking hardware and drawer mechanisms remain organized within the platform.
	LOAD PATH & CELL ARCHITECTURE
	Parts and fixtures
	90 kg rated drawer
	Locking system
	Rigid anchored X-XL frame
	Operating rule: do not extend more than one drawer on each side at the same time.
	ProFeeder X-XL | EasyRobotics
	www.easyrobotics.biz




	ProFeeder X-XL - extended capacity
	A 500 mm wider frame with large 780 x 620 mm drawers.
	920 x 1420 mm
	90 kg
	780 x 620 mm
	20 N
	THREE LARGE-TRAY CAPACITY LEVELS
	2 DRAWERS
	5 DRAWERS
	10 DRAWERS
	Order the robot-specific adapter plate separately. Select the exact robot brand and model in the EasyRobotics website configurator.

	PROFEEDER X-XL / LOCKING SYSTEMS


	Choose the locking system for the application
	The same tray capacity with either mechanical simplicity or pneumatic control.
	MECHLOCK
	Mechanical drawer locking without compressed air or electrical control. A direct, robust choice for applications where manual release is sufficient.

	AIRLOCK
	Pneumatic drawer locking with max. 8 bar dry air and a digital I/O
	switch interface. The lock can be integrated into the robot sequence.
	LOCKING CHOICE BY CAPACITY
	OPERATING PRINCIPLE
	Release the selected drawer, extend it fully for loading or robot access, then re-engage the lock before the production cycle. For Airlock, the pneumatic cylinder and I/O status must be included in the validated control logic.
	Never work with more than one drawer extended on the same side. Observe pinch zones and keep the robot stopped during manual loading and setup.
	ProFeeder X-XL | EasyRobotics
	www.easyrobotics.biz




	Combined X-XL configuration - robot, feeder and controller on one platform
	Integration principles from the combined installation manual, appliedexclusively to ProFeeder X-XL.
	INTEGRATED X-XL ARCHITECTURE
	The combined X-XL architecture integrates the robot, robot-specific adapter plate, protected controller compartment, drawer system and selected locking method into one anchored production cell. It is not a separate order family: select the required X-XL variant and add the correct robot adapter plate.


	0° or 45°
	Separate order item
	600 x 280 x 450 mm
	Required
	ROBOT INTERFACE ARCHITECTURE
	Robot arm
	Robot-specific adapter plate
	0° / 45° robot mount
	Anchored X-XL cell
	The adapter plate must match the exact robot bolt pattern. Use the website configurator; if no standard plate fits, request a customized interface.

	PROFEEDER X-XL / OPTIONS & COMPATIBILITY


	Configure ProFeeder X-XL around the process
	Published accessories, robot-specific interfaces and engineered project options.
	Wheels
	Operator-side hinge door
	Industrial-robot integration
	Floor Dock
	Custom tray / fixture
	Cable and controller adaptation
	Safety scanner cover
	Robot adapter plate
	Custom safety concept
	ROBOT & CELL COMPATIBILITY
	Area
	Standard X-XL capability
	Project verification
	Cobots
	Industrial robots
	Robot mounting
	Controller
	Safeguarding
	ProFeeder X-XL | EasyRobotics
	www.easyrobotics.biz
	PROFEEDER X-XL / INSTALLATION & SAFETY



	Install for stability. Validate the complete robot cell.
	Installation must be performed by trained personnel and followed by a project-specific risk assessment.
	Verify floor and layout
	Confirm floor load, access, machine clearances, robot reach and drawer extension zones before positioning.

	Level and anchor
	Align the cell and secure all designated anchoring points with fasteners suitable for the floor and application.

	Select adapter and robot angle
	Order the exact adapter plate, mount the robot according to its manual and confirm the chosen 0° or 45° orientation.

	Install controller and cables
	Place the controller in the protected compartment and route cables without squeezing, abrasion or collision risk.

	Connect the locking system
	For Airlock, connect max. 8 bar dry air and the defined I/O. For Mechlock, validate the mechanical release procedure.

	Validate the complete cell
	Verify safeguarding, stopping, restart prevention, risk reduction and conformity before production release.
	FLOOR-ANCHORED X-XL CELL
	X-XL DIMENSIONS
	ROBOT MOUNTING PATTERN
	ROUTINE CHECKS
	INTEGRATOR RESPONSIBILITY
	The installer and system integrator remain responsible for the final risk assessment, safeguarding, applicable conformity procedures and safe operation of the complete robot cell.
	ProFeeder X-XL | EasyRobotics
	www.easyrobotics.biz

	PROFEEDER X-XL / ORDERING



	Ordering overview
	Published standard variants for ProFeeder X-XL. Select the locking system and number of 90 kg drawers.
	PROFEEDER X-XL STANDARD VARIANTS
	PFX-2100-02
	PFX-2101-02
	PFX-2100-05
	PFX-2101-05
	PFX-2100-10
	PFX-2101-10
	COMBINED X-XL CONFIGURATION


	IMPORTANT - ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	Select and order the exact robot adapter plate in the EasyRobotics website configurator. Custom plates are available when no standard interface fits.
	ProFeeder X-XL | EasyRobotics
	www.easyrobotics.biz




