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PROFEEDER MOVER / BROCHURE TECHNIQUE

Plateforme mobile de manutention de pièces

Un système mobile. Trois surfaces de travail configurables.
Une cellule robotisée robuste avec un chariot Mover guidé pour transporter les ébauches et les pièces finies entre les zones de
production. Conçue pour le chargement de machines CNC, la prise et dépose, l’assemblage et l’automatisation flexible
multi-machines.

OPTIONS DE SURFACE DE TRAVAIL

GOUTTE D’EAU

Plateau standard référencé

CARRÉ

Grille adaptée aux pièces

PLATEAU ALUMINIUM

Surface profilée pour montages

Compatible avec 99 % des cobots modernes Adapté à de nombreux robots industriels
compacts*

Verrouillage pneumatique pour un accostage
répétable

IMPORTANT - COMMANDEZ LA PLAQUE D’ADAPTATION DU ROBOT

Sélectionnez et commandez la plaque d’adaptation correspondant à la marque et au modèle exacts du robot dans le configurateur sur
easyrobotics.biz. Sauf mention explicite dans le devis, la plaque d’adaptation doit être commandée séparément.

*L’adéquation aux robots industriels dépend de la vérification de la charge utile, du moment à la base, de la portée, de l’interface de montage, de l’ancrage, de l’alimentation en air et des protections.
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PROFEEDER MOVER / CONCEPTION DE LA PLATEFORME

Conçu pour une production répétée,
pas pour des installations temporaires

Une cellule en acier thermolaqué, un espace protégé pour le contrôleur et un accostage pneumatique à verrouillage
créent une plateforme de travail stable.

COMPARTIMENT CONTRÔLEUR INTÉGRÉ

ACCOSTAGE ET VERROUILLAGE PNEUMATIQUES

Structure rigide
en acier

Base de travail
ancrée

Verrouillage
mécanique du
Mover

Espace
contrôleur
protégé

Interface robot
soignée

Flux de pièces
mobile

La cellule robotisée fixe
possède une enceinte
robuste thermolaquée,
conçue pour une longue
durée de vie industrielle.

L’ancrage au sol et la
mise à niveau
empêchent tout
déplacement pendant les
cycles dynamiques du
robot.

Un verrouillage par vérin
positionne le chariot de
façon constante avant la
manutention
automatisée.

Un compartiment de 650
x 420 x 550 mm garde le
contrôleur accessible et
bien organisé.

Montage du robot à 0° ou
45°, support de boîtier
d’apprentissage et
cheminement maîtrisé
des câbles.

Le Mover reste facile à
déplacer même chargé,
puis s’accoste dans une
position de travail
répétable.

ARCHITECTURE DU SYSTÈME

Bras robotisé Plaque d’adaptation
spécifique au robot

Base ProFeeder
ancrée

Mover verrouillé
pneumatiquement

Avant de commander, sélectionnez la plaque d’adaptation exacte du robot et la configuration de surface de travail requise.
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PROFEEDER MOVER / CONFIGURATION DU SYSTÈME

Cellule robotisée fixe. Chariot de pièces mobile.
RÉF. DE COMMANDE PF-1000-MPF-1000-M associe une plateforme robotisée ancrée au sol à un Mover M-102

pour un échange rapide des pièces.

Le robot, le contrôleur et l’interface restent sur la cellule fixe. Le Mover
transporte les pièces vers et depuis le poste de travail. Il est immobilisé
par le verrouillage pneumatique avant le début du cycle automatisé.

PLAN TECHNIQUE M-102

MOVER M-102 / MM

CELLULE COMPLÈTE / MM

MOVER M-102 / KG

CELLULE COMPLÈTE / KG

DONNÉES TECHNIQUES PUBLIÉES

Surface de travail

Montage du robot

Compartiment contrôleur

Alimentation en air

Verrouillage du Mover

Interface

Ancrage au sol

0° ou 45°

Air sec, 8 bar max.

Verrouillage par vérin

Commutateur sélecteur

Requis pour la cellule de base

ACCOSTAGE RÉPÉTABLE

En position de travail, le verrouillage pneumatique solidarise le
Mover avec la base fixe. Il définit la position de présentation
des pièces et permet au robot de les saisir de manière
répétable, cycle après cycle.

APPLICATIONS TYPIQUES

Chargement de machines CNC

Prise et dépose

Assemblage

Inspection

Production flexible multi-machines
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DT-1000-03

PROFEEDER MOVER / CONFIGURATIONS DES SURFACES DE TRAVAIL

Trois surfaces de travail. Une plateforme Mover.
Choisissez la surface adaptée à la géométrie des pièces, à la fréquence des changements de série et aux besoins de
fixation.

Motif goutte d’eau Motif carré Plateau en profilés aluminium

CONFIGURATEUR / DEVIS CONFIGURATEUR / DEVIS

Plateau standard référencé, fourni avec
PF-1000-M. Exemple de capacité :

jusqu’à 83 positions pour une géométrie
de 72 mm.

Grille structurée pour les ébauches
carrées ou rectangulaires. Exemple de
capacité : jusqu’à 80 positions pour des

pièces de 80 x 80 mm.

Surface reconfigurable pour brides,
montages, calibres et outillages de

procédé sur mesure. L’agencement final
est propre au projet.

COMPARATIF DES CONFIGURATIONS

Surface Applications privilégiées Commande

Goutte d’eau

Carré

Plateau aluminium

Ébauches rondes ou irrégulières ; grand nombre de pièces

Ébauches carrées/rectangulaires ; pas régulier

Montages, outillages et production mixte

DT-1000-03 publié

Référence confirmée dans le devis

Référence confirmée dans le devis

Capacités données à titre d’exemple. Le nombre réel dépend des dimensions et de l’espacement des pièces, du dégagement du préhenseur et de la conception
approuvée du plateau.
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PROFEEDER MOVER / COMPATIBILITÉ ROBOT

99 % des cobots. De nombreux robots industriels.

Une interface robot flexible, avec validation technique pour le bras sélectionné.

99 %
DES COBOTS MODERNES

Compatibilité annoncée par EasyRobotics.

Compatibilité avec les cobots standard

Intégration de robots industriels

Interface sur mesure disponible

La plateforme prend en charge la grande majorité des robots collaboratifs modernes. Sélectionnez la marque et le
modèle exacts du robot dans le configurateur du site web.

De nombreux robots industriels compacts peuvent être utilisés après vérification de la masse, du moment à la base,
de la portée, du plan de fixation, de la dynamique, de l’ancrage et des protections.

Si aucun adaptateur standard ne convient, EasyRobotics peut concevoir une plaque d’adaptation ou une solution de
montage spécifique au projet.

ÉTAPES DE CONFIGURATION

Sélectionner le robot Vérifier la charge utile et
la portée

Choisir un montage à 0°
ou 45°

Choisir la surface de
travail

Commander la plaque
d’adaptation

N’OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D’ADAPTATION

La cellule ne peut pas être mise en service correctement sans la plaque d’adaptation correspondant au robot exact. Commandez-la séparément
dans le configurateur du site EasyRobotics, sauf si elle est indiquée comme incluse.
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DT-1000-03

PROFEEDER MOVER / ÉQUIPEMENT STANDARD ET OPTIONS

Configurez le système selon votre procédé
Équipement standard publié, plateaux au choix et compléments spécifiques au projet.

Équipement standard Options référencées Options sur mesure

Cellule robotisée fixe

Mover M-102

Verrouillage pneumatique

Support du boîtier
d’apprentissage

Plateau à motif carré

Plateau en profilés
aluminium

Roues / accostage au sol

Capot du scanner de
sécurité

Plaque d’adaptation du
robot

Plateau de pièces sur
mesure

Chariot Mover
supplémentaire

Intégration de robots
industriels

Base thermolaquée avec
compartiment pour le contrôleur.

Un chariot mobile fourni avec
PF-1000-M.

Verrouillage par vérin au poste de
travail.

Support réglable de l’interface
opérateur.

Grille carrée et pas adaptés aux
pièces.

Surface modulaire prête pour les
montages.

Options de déplacement et de
positionnement défini.

Montage protégé pour un scanner de
sécurité.

Interface spécifique à la marque et au
modèle.

Découpes, pas et capacité sur mesure.

Chariot supplémentaire pour un
changement de série préparé.

Montage et protections conçus sur
mesure.

Caractéristique Goutte d’eau Carré Plateau aluminium

Présentation

Exemple de capacité

Changement de série

Référence publiée

Motif fixe Grille fixe Montages modulaires

83 pour 72 mm 80 pour 80 x 80 mm Spécifique au projet

Remplacer le plateau Remplacer le plateau Reconfigurer les montages

Devis / configurateur Devis / configurateur

La disponibilité des options, les limites de charge et les références de commande finales doivent être confirmées dans le devis en vigueur et le plan approuvé.
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PROFEEDER MOVER / INSTALLATION ET CYCLE DE VIE

Ancrez la base. Verrouillez le Mover.
Validez la cellule.

La cellule robotisée complète doit être installée par du personnel formé et validée par une évaluation complète des
risques.

Positionner et mettre à niveau

Ancrer solidement la base

Raccorder l’air sec

Installer le contrôleur et les câbles

Monter la plaque d’adaptation et le robot

Valider l’accostage et la sécurité

Placez la cellule fixe sur un sol adapté et mettez-la à niveau avant l’installation du robot.

Utilisez des ancrages adaptés au sol. La cellule de base fixe doit être ancrée au sol pour
fonctionner en production.

Fournissez de l’air sec à 8 bar maximum et vérifiez la conduite pneumatique ainsi que le
verrouillage par vérin.

Placez le contrôleur dans le compartiment et assurez-vous qu’aucun câble n’est pincé ni
exposé aux pièces mobiles.

Suivez le manuel du robot et serrez toutes les fixations au couple spécifié.

Testez le verrouillage, le commutateur sélecteur, le dégagement du plateau, les
mouvements du robot, les protections et le fonctionnement de la cellule complète.

ANCRAGE AU SOL

ACCÈS AU CONTRÔLEUR

ACCOSTAGE PNEUMATIQUE

CONTRÔLES RÉGULIERS
Inspectez les ancrages, le verrou d’accostage, les roues du
Mover, les montages du plateau, les fixations du robot, les
câbles et les conduites d’air à des intervalles d’entretien
adaptés.

RESPONSABILITÉ
DE L’INTÉGRATEUR

L’installateur et l’intégrateur du système sont responsables de l’évaluation finale des risques, des protections, des procédures
de conformité applicables et du fonctionnement sûr de la cellule robotisée complète.
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PROFEEDER MOVER / COMMANDE

Récapitulatif de commande
Références produit publiées, avec la plaque d’adaptation requise pour le robot et le plateau Mover sélectionné.

Référence Article Configuration / note de commande

Configurateur / devis

Configurateur / devis

Article du configurateur

Devis / configurateur

ProFeeder avec Mover

Chariot Mover seul

Plateau goutte d’eau

Plateau à motif carré

Plateau en profilés aluminium

Plaque d’adaptation du robot

Options et réalisations sur
mesure

Présentation publiée : 1165 x 800 x 932 mm (L x l x H) | 205 kg | base robot | compartiment contrôleur | un Mover |
verrouillage pneumatique | plateau standard DT-1000-03.

Fiche technique publiée : 894 x 880 x 980 mm (L x l x H) | 75 kg | surface de travail de 880 x 750 mm | chariot mobile
pour pièces.

Plateau standard référencé inclus avec PF-1000-M ; exemple : 83 positions pour une géométrie de 72 mm.

Exemple : 80 positions pour des pièces de 80 x 80 mm ; pas, capacité et référence de commande actuelle confirmés
dans le devis.

Plateau prêt pour les montages ; disposition des profilés, cas de charge et référence de commande actuelle confirmés
dans le devis.

Sélection obligatoire pour la marque et le modèle exacts du robot, sauf inclusion explicite dans le devis.

Roues, accostage au sol, capot du scanner de sécurité, Mover supplémentaire, plateau sur mesure et intégration de
robots industriels.

N’OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D’ADAPTATION DU ROBOT

Sélectionnez et commandez la plaque d’adaptation du robot exact dans le configurateur du site EasyRobotics.
Si aucune interface standard ne convient, demandez une plaque sur mesure.

OUVRIR LE SITE PRODUIT / CONFIGURATEUR

Tinggårdvej 1, 6400 Sønderborg, Danemark | info@easyrobotics.dk | +45 5377 0267 | www.easyrobotics.biz

Les spécifications, illustrations, dimensions, capacités, références de commande et disponibilités peuvent être modifiées sans préavis. Sous réserve d’erreurs et d’omissions. La
compatibilité du robot et la disponibilité des options doivent être vérifiées pour chaque projet. Le devis, les plans approuvés et la confirmation de commande prévalent.


	ProFeeder Mover
	Mobile part handling platform
	One mobile system. Three configurable work surfaces.
	A robust robot cell with a guided Mover cart for transporting blanks and finished parts between production areas. Designed for CNC machine tending, pick-and-place, assembly and flexible multi-machine automation.
	TEARDROP
	SQUARE
	ALUMINUM TOP

	IMPORTANT - ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	PROFEEDER MOVER / PLATFORM ENGINEERING


	Built for repeated production - not temporary setups
	A powder-coated steel cell, protected controller space and positive pneumatic docking create a stable operating
	platform.
	INTEGRATED CONTROLLER COMPARTMENT
	PNEUMATIC DOCKING AND LOCKING
	Rigid steel structure
	Anchored operating base
	Positive Mover lock
	Protected controller space
	Clean robot interface
	Mobile material flow
	SYSTEM ARCHITECTURE
	Select both the exact robot adapter plate and the required work-surface configuration before ordering.




	Stationary robot cell. Mobile material cart.
	PF-1000-M combines a floor-anchored robot platform with one M-102 Mover for fast part exchange
	1165 x 800 x 932
	894 x 880 x 980
	205
	PUBLISHED TECHNICAL DATA
	REPEATABLE DOCKING
	TYPICAL APPLICATIONS
	PROFEEDER MOVER / WORK-SURFACE CONFIGURATIONS



	Three work surfaces. One Mover platform.
	Choose the presentation surface that matches part geometry, changeover frequency and fixturing requirements.
	Teardrop pattern
	DT-1000-03
	Published standard traytop supplied with PF-1000-M. Example capacity: up to 83
	positions at 72 mm geometry.

	Square pattern
	CONFIGURATOR / QUOTE
	Structured grid for square or rectangular blanks. Example capacity: up to 80
	positions for 80 x 80 mm parts.

	Aluminum-profile top
	CONFIGURATOR / QUOTE
	Reconfigurable surface for clamps, fixtures, gauges and custom process tooling. Final layout is project-specific.
	CONFIGURATION COMPARISON

	99% of cobots. Many industrial robots.
	A flexible robot interface - with engineering validation for the selected arm.


	99%
	OF MODERN COBOTS
	Standard cobot compatibility
	Industrial robot integration
	Custom interface available
	CONFIGURATION WORKFLOW

	DO NOT OMIT THE ADAPTER PLATE
	PROFEEDER MOVER / STANDARD EQUIPMENT & OPTIONS


	Configure the system around the process
	Published standard equipment, selectable top systems and project-specific additions.
	Standard equipment
	Published options
	Engineered options
	Stationary robot cell
	M-102 Mover
	Pneumatic lock
	Teach pendant bracket
	Square-pattern top
	Aluminum-profile top
	Wheels / floor dock
	Safety scanner cover
	Robot adapter plate
	Custom part top
	Additional Mover cart
	Industrial robot integration
	DT-1000-03
	PROFEEDER MOVER / INSTALLATION & LIFECYCLE



	Anchor the base. Lock the Mover. Validate the cell.
	The complete robot cell must be installed by trained personnel and released through a full risk assessment.
	Position and level
	Place the stationary cell on a suitable floor and level it before robot installation.

	Anchor the base securely
	Use floor-suitable anchors. The stationary base cell is floor-anchored for production operation.

	Connect dry air
	Provide up to 8 bar dry air and verify the pneumatic line and cylinder lock.

	Install controller and cables
	Place the controller in the compartment and ensure no cable is pinched or exposed to moving parts.

	Mount adapter plate and robot
	Follow the robot manual and tighten all fasteners to the specified torque.

	Commission docking and safety
	Test the lock, selector switch, top clearance, robot motion, safeguarding and complete-cell function.

	ROUTINE CHECKS
	INTEGRATOR RESPONSIBILITY



	Ordering overview
	Published product references - plus the required robot-specific adapter plate and selected Mover top.
	Order no.
	Item
	Configuration / ordering note

	REMEMBER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	Select and order the adapter plate for the exact robot in the EasyRobotics website configurator. When no standard interface fits, request a customized plate.
	EasyRobotics ApS




