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PROFEEDER FLEX | BROCHURE TECHNIQUE DU PRODUIT Easyno botlcs
®

- we move your parts

ProFeeder Flex

Plateforme robotisée mobile pour une production flexible

Déplacez I'automatisation entre les procédés, sans sacrifier la stabilité.

Une cellule robotisée mobile et robuste pour la desserte de machines CNC, la manutention de pieces, I'assemblage et la finition. Des roues
renforcées assurent la mobilité ; deux points d’amarrage ancrés au sol définissent la position de travail.
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FlexBase FlexOne FlexThree
PFF-1002-00 PFF-1002-01 PFF-1002-03
Support de robot mobile avec compartiment Une table latérale de 650 x 430 mm, pour une Trois tables latérales de 650 x 430 mm, pour une
protégé pour le contrdleur. charge maximale de 110 kg. charge maximale de 110 kg chacune.

Adapté a de nombreux robots industriels Plateforme robuste en acier avec verrouillage

Compatible avec 99 % des cobots modernes .
compacts au sol

IMPORTANT - COMMANDEZ LA PLAQUE D’ADAPTATION ROBOT

Sélectionnez et commandez la plague d’adaptation correspondant & la marque et au modéle exacts du robot dans le configurateur sur easyrobotics.biz. Si
aucune interface standard ne convient, EasyRobotics peut concevoir une plaque sur mesure.

*La compatibilité avec un robot industriel est soumise a la vérification des charges statiques et dynamiques, du moment a la base, de la portée, de l'interface de montage, du cheminement des
cables, des charges d’amarrage et des protections.
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PROFEEDER FLEX /| CONCEPTION DE LA PLATEFORME

- we move your parts

Robuste par conception. Mobile par vocation

Un chassis fermé rigide, des commandes protégées et un amarrage verrouillé font de cette plateforme mobile une base
de production reproductible.

smmmmmm COMPARTIMENT CONTROLEUR INTEGRE mmmmmmm AMARRAGE AU SOL EN DEUX POINTS

Chassis fermé rigide

Une enveloppe métallique robuste soutient le robot, protege les
équipements internes et résiste a une utilisation industrielle
quotidienne.

Amarrage verrouillé au sol

Deux plagues d’amarrage ancrées définissent la position de travail et
contribuent a éviter tout déplacement ou basculement.

Cheminement maitrisé des cables

Des capots dédiés et des passages internes limitent les boucles de
cables exposées et protegent les connexions.

Mobilité renforcée

Les roues intégrées facilitent le déplacement du poste entieérement
équipé a l'intérieur de l'usine.

Espace protégé pour le contréleur

Le compartiment de 550 x 300 x 550 mm permet de garder le
contrdleur du robot accessible et bien organisé.

Interface opérateur adaptable

Le support du pupitre de programmation s’adapte a la marque du
robot et a la position de travail souhaitée.

ARCHITECTURE DE LA PLATEFORME

Plaque d’adaptation
spécifique au robot

Points d’amarrage
ancrés au sol

—_ Console robot —_

Bras du robot - horizontale

Chassis mobile rigide ~ ==P>

Amarrez et mettez la plateforme de niveau avant 'installation du robot et avant chaque cycle de production.
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PROFEEDER FLEX | GAMME DE MODELES EasyRObotlcs
®

- we move your parts

Trois variantes. Une plateforme éprouvée.

Choisissez la capacité des tables adaptée au procédé, tout en conservant la méme mobilité, la protection du contréleur
et le principe d’amarrage.

l .
o 1 e
v &

FlexBase FlexOne FlexThree

PFF-1002-00 PFF-1002-01 PFF-1002-03
LxIxH 1000 x 680 x 1100 mm LxIxH 1000 x 680 x 1100 mm LxIxH 1096 x 1522 x 1110 mm
Poids 100 kg Poids 115 kg Poids 150 kg
Tables Aucune Tables 1 Tables 3
Surface utile - Surface utile 650 x 430 mm Surface utile 3 x 650 x 430 mm
Charge par table - Charge par table 110 kg Charge par table 110 kg chacune

Données commerciales publiées.

Une table latérale compacte.

Une zone de travail élargie.

Caractéristiques communes FlexBase FlexOne FlexThree

Compartiment du contréleur Oui Oui Oui
Roues / points d’amarrage au sol Oui/2 Oui/2 Oui/ 2
Montage du robot 0° 0° 0°

Données nominales publiées. Le devis en vigueur, les plans approuvés et la confirmation de commande font foi pour les dimensions et la configuration définitives.
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PROFEEDER FLEX | MOBILITE ET AMARRAGE Easyno botl cs
®

- we move your parts

Mobile entre les taches. Solidement amarrée
en production.

Le systeme d’amarrage dissocie la mobilité de transport de la position stable et définie nécessaire au fonctionnement du
robot.

\___ J
Déplacer Positionner Amarrer Vérifier
Libérez les tiges Alignez les deux tiges Abaissez et vissez les Freinez, mettez de
d'amarrage, respectez directement au-dessus tiges dans les plaques, niveau et vérifiez que la
les regles de des plaques d’amarrage puis serrez les poignées plateforme ne peut ni se
manutention et faites au sol filetées. de blocage. déplacer ni basculer
rouler la plateforme avant utilisation.
jusgu’au poste suivant.
Emplacements Support pour Ancrage adapté
d’amarrage robots plus grands au sol
il supplémentaires
= . ‘ Commandez PFF-1002-04 pour Commandez PFF-1002-05 pour Utilisez des ancrages
Tl 1 disposer de deux plaques ajouter un point d’'amarrage adaptés au sol, aux
ﬂ,‘}.a- d'amarrage au sol avant/arriére lorsque le robot charges etala
supplémentaires sur un autre nécessite une base de stabilité réglementation locale ; les
poste de travail. plus large. boulons de fixation au sol
. ne sont pas fournis.
Deux points d’amarrage inclus
PFF-1002-04 PFF-1002-05
Chagque plateforme standard est livrée avec deux
plaques d’amarrage au sol pour un emplacement de
travail défini.
L’amarrage ne remplace jamais I’évaluation compléte des risques ni la conception approuvée de la cellule.
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PROFEEDER FLEX | COMPATIBILITE ROBOT Easyno botlcs
®
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99 % des cobots. De nombreux robots industriels.

Un concept de montage polyvalent facilite I'intégration standard, tandis que I'ingénierie de projet étend la plateforme aux
applications robotiques exigeantes.

[ e o .;. . Compatibilité cobots standard

. .
$ .' O '. ? Compatible avec les grandes marques de robots collaboratifs, dont

. o b % o Universal Robots, Doosan, Hanwha, Kassow, FANUC et Techman.
O - Sélectionnez le modéle exact du robot avant de commander.

DES COBOTS MODERNES . .
De nombreux robots industriels

Les robots industriels compacts peuvent étre intégrés apres vérification de leur masse, de la charge utile, du
moment a la base, de la portée, de I'accélération, de l'interface de montage, des charges d’amarrage et des
protections nécessaires.

Compatibilité publiée pour la plateforme
ProFeeder Flex.

Ingénierie sur mesure si hécessaire

Si I'adaptateur ou 'amarrage standard ne convient pas, EasyRobotics peut concevoir une plaque d’adaptation sur
mesure, une solution de montage ou un support supplémentaire pour le projet approuvé.

ETAPES DE CONFIGURATION

Sélectionner la marque Choisir FlexBase, Ajouter la plaque Vérifier les charges, Valider les protections
et le modéle du robot FlexOne ou FlexThree d’adaptation exacte la portée et I'amarrage et la cellule finale

N’OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D’ADAPTATION ROBOT

La plaque d’adaptation spécifique au robot doit étre commandée séparément, sauf si elle est expressément incluse dans le devis. Utilisez le configurateur
du site EasyRobotics.
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PROFEEDER FLEX | EQUIPEMENTS ET OPTIONS

Easy

- we move your parts

Robotics.

Configurez la plateforme selon votre procédé.

Equipements standard, accessoires référencés et ajouts sur mesure permettent de passer de fagon maitrisée d’une
base mobile a une cellule robotisée complete.

Equipement standard

Roues renforcées

Mobilité intégrée pour déplacer le
poste au sein du site de production.

Deux points d’amarrage
au sol

Les plaques d’amarrage ancrées
définissent la position de travail.

Compartiment du contréleur

Espace intérieur protégé de
550 x 300 x 550 mm.

Support de pupitre
de programmation

Fixation réglable pour les grandes
marques de robots.

APPLICATIONS TYPES

Options référencées

Plaques d’amarrage
supplémentaires

PFF-1002-04 - deux plaques
d’amarrage au sol supplémentaires.

Amarrage avant/arriére

PFF-1002-05 - support supplémentaire
pour les robots plus grands.

Capot de scanner
de sécurité

Solution de montage protégée ;
référence confirmée dans le devis.

Plaque d’adaptation robot

Article propre a la marque et au
modéle, sélectionné dans le
configurateur.

Options sur mesure

Desserte de machines CNC Découpe

Finition et polissage

Ebavurage

Meulage Soudage

Assemblage

Les options, capacités et références définitives doivent étre confirmées dans le devis en vigueur et le plan de projet approuveé.

ProFeeder Flex | EasyRobotics

Plaque d’adaptation
sur mesure

Congue lorsqu'aucune interface robot
standard ne convient.

Surface de travail
sur mesure

Fixations de pieces, empreintes, bacs
ou plateau adapté au procédé.

Intégration de robots
industriels

Ensemble de montage, d’amarrage et
de protection dimensionné.

Cablage | sécurité
sur mesure

Cheminement des cables, supports de
scanner et ajouts propres au projet.

www.easyrobotics.biz
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PROFEEDER FLEX / INSTALLATION ET CYCLE DE VIE

EasyRohotics.

- we move your parts

Installez pour la stabilité. Validez la cellule compléte.

L'installation doit étre réalisée par du personnel formé et validée au moyen d’'une évaluation compléte des risques du

projet.

Positionner et mettre de niveau

Placez la plateforme sur un sol adapté et mettez-la de niveau avant la mise en service.

Ancrer les plaques d’amarrage

Alignez les deux plaques d’amarrage et fixez-les, par les trous fraisés, avec des ancrages
adaptés au sol.

Amarrer avant de monter le robot

Maintenez le ProFeeder Flex amarré pendant I'installation du robot et de la plaque d’adaptation.

Installer le contréleur et les cables

Placez le controleur a I'intérieur, maintenez le couvercle en sécurité et vérifiez qu'aucun cable
n’est pincé.

Monter et vérifier le robot

Suivez le manuel du robot, serrez toutes les fixations au couple prescrit et vérifiez le
dégagement par rapport aux tables et au pupitre de programmation.

Valider la cellule compléte

Testez les déplacements, les freins, 'amarrage, les protections, les fonctions d’urgence et
I'ensemble de I'application.

Le ProFeeder Flex est une quasi-machine. La cellule robotisée
< compléte ne doit pas étre mise en service avant que l'intégrateur ait
RES,PONSAB"‘ITE réalisé I'évaluation des risques, installé les protections, effectué les
DE L’INTEGRATEUR procédures de conformité et procédé a la validation finale.

ProFeeder Flex | EasyRobotics

s AMARRAGE ET ANCRAGE

msssmmm ACCES AU CONTROLEUR

S CHEMINEMENT MAITRISE DES CABLES

CONTROLES PERIODIQUES

Vérifiez au moins une fois par an les freins, la libre rotation des
roues et les pieds réglables. Inspectez les fixations, les points
d’amarrage, les cables et les dispositifs de maintien a des
intervalles adaptés a I'application.

Utilisez si possible la caisse de transport
TRANSPORT en bois d'origine et arrimez solidement
le systeme.
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EasyRobotics
®
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Récapitulatif des commandes

Références publiées des produits et accessoires, ainsi que la plaque d’adaptation spécifique au robot requise.

N° de commande Article Configuration / informations de commande

PFF-1002-00 ProFeeder FlexBase H:1100 mm | |:680 mm | L : 1000 mm | 100 kg | amarrage au sol | support T-pad | compartiment du controleur.
PFF-1002-01 ProFeeder FlexOne H:1100 mm | |:680 mm | L : 1000 mm | 115 kg | amarrage au sol | compartiment du contréleur | une table.
PFF-1002-03 ProFeeder FlexThree H:1110 mm|l: 1522 mm | L : 1096 mm | 150 kg | amarrage au sol | compartiment du contréleur | trois tables.
PFF-1002-04 Plagues d’amarrage au sol Deux plagues d’'amarrage au sol supplémentaires pour un autre emplacement de travail défini.

supplémentaires

PFF-1002-05 Point d’amarrage avant/arriére

; N Point d’amarrage avant/arriére supplémentaire pour les applications avec des robots plus grands.
supplémentaire

Article du

" Plaque d’adaptation robot Sélection obligatoire selon la marque et le modeéle exacts du robot, sauf inclusion explicite dans le devis.
configurateur

Capot de scanner de sécurité, surface de travail sur mesure, adaptateur personnalisé, intégration de robots industriels et
équipements propres au projet.

Devis /

) Options et personnalisation
configurateur

N’OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D’ADAPTATION ROBOT

Sélectionnez et commandez la plaque correspondant au robot exact dans le configurateur du site EasyRobotics.
Si aucune plaque standard ne convient, demandez une solution sur mesure.

ACCES AU PRODUIT | CONFIGURATEUR

EasyRobotics ApS Tinggardvej 1, 6400 Sgnderborg, Danemark | info@easyrobotics.dk | +45 5377 0267 | www.easyrobotics.biz

Les spécifications, illustrations, dimensions, poids, références et disponibilités peuvent étre modifiés sans préavis. Sous réserve d’erreurs et d’omissions. La compatibilité doit étre vérifiée
pour chaque projet. Le devis, les plans approuvés et la confirmation de commande font foi.
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	ProFeeder Flex
	Mobile robot platform for flexible production
	Move automation between processes - without giving up stability.
	A robust mobile robot cell for CNC machine tending, parts handling, assembly and finishing. Heavy-duty wheels provide mobility; two anchored floor docks establish a defined operating position.
	FlexBase
	FlexOne
	FlexThree
	IMPORTANT - ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	PROFEEDER FLEX / PLATFORM ENGINEERING



	Robust by design. Mobile by purpose.
	A rigid enclosed chassis, protected controls and positive docking turn mobility into a repeatable production platform.
	INTEGRATED CONTROLLER COMPARTMENT
	TWO-POINT FLOOR DOCKING
	Rigid enclosed chassis
	A substantial metal enclosure supports the robot, protects internal equipment and resists everyday industrial use.

	Heavy-duty mobility
	Integrated wheels make the fully equipped workstation easy to reposition within the factory.

	Positive floor docking
	Two anchored docking plates define the working position and help prevent movement or tipping.

	Protected controller space
	The 550 x 300 x 550 mm compartment keeps the robot controller accessible and organised.

	Controlled cable routing
	Dedicated cable covers and internal paths reduce exposed loops and protect connections.

	Flexible operator interface
	The teach-pendant holder can be adjusted to the robot brand and the preferred working position.
	PLATFORM ARCHITECTURE
	PROFEEDER FLEX / MODEL RANGE



	Three variants. One proven platform.
	Select the table capacity needed for the process while re taining the same mobility,controller protection and docking
	concept.
	FlexBase
	PFF-1002-00
	L x W x H
	1000 x 680 x 1100
	mm
	Weight
	100 kg
	Tables
	None
	Work area
	Table load


	FlexOne
	PFF-1002-01
	L x W x H
	1000 x 680 x 1100 mm
	Weight
	115 kg
	Tables
	Work area
	650 x 430 mm
	Table load
	110 kg


	FlexThree
	PFF-1002-03
	L x W x H
	1096 x 1522 x 1110 mm
	Weight
	150 kg
	Tables
	Work area
	3 x 650 x 430 mm
	Table load
	110 kg each
	Common platform feature
	FlexBase
	FlexOne
	FlexThree
	Controller compartment
	Yes
	Yes
	Yes

	Wheels / floor docks
	Yes / 2
	Yes / 2
	Yes / 2

	Robot mounting
	0 degrees
	0 degrees
	0 degrees
	Nominal published data. Current quotation, approved drawings and order confirmation govern final dimensions and configuration.
	ProFeeder Flex | EasyRobotics
	www.easyrobotics.biz


	PROFEEDER FLEX / MOBILITY AND DOCKING


	Mobile between tasks. Positively docked in production.
	The docking system separates transport mobility from the stable, defined position required for robot operation.
	Move
	Position
	Dock
	Verify
	Two docks included
	Extra docking locations
	PFF-1002-04

	Larger robot support
	PFF-1002-05
	Floor-specific anchoring


	99% of cobots. Many industrial robots.
	Abroad mounting concept supports standard integration, while project engineering extends the platform to demanding
	robot applications.


	99%
	OF MODERN COBOTS
	Standard cobot compatibility
	Many industrial robots
	Custom engineering when required
	CONFIGURATION WORKFLOW

	DO NOT OMIT THE ROBOT ADAPTER PLATE
	PROFEEDER FLEX / EQUIPMENT AND OPTIONS


	Configure the platform around the process.
	Standard equipment, published accessories and engineered additions create a controlled path from basic mobility to a complete robotcell.
	Standard equipment
	Published options
	Engineered options
	Heavy-duty wheels
	Two floor docks
	Controller compartment
	Teach-pendant holder
	Extra docking plates
	Front/rear dock
	Safety scanner cover
	Robot adapter plate
	Custom adapter plate
	Custom work surface
	Industrial robot integration
	Custom cable / safety package
	TYPICAL APPLICATIONS
	PROFEEDER FLEX / INSTALLATION AND LIFECYCLE


	Install for stability. Validate the complete cell.
	Installation must be performed by trained personnel and released through a complete project risk assessment.
	Position and level
	Place the platform on a suitable floor and level it before commissioning.

	Anchor docking plates
	Align the two docking plates and secure them with floor-appropriate anchors through the countersunk holes.

	Dock before robot mounting
	Keep the ProFeeder Flex docked while installing the robot and adapter plate.

	Install controller and cables
	Place the controller inside, retain the lid safely and confirm that no cables are squeezed.

	Mount and verify the robot
	Follow the robot manual, torque all fasteners and verify clearance to tables and teach pendant.

	Validate the complete cell
	Test movement, brakes, docking, guarding, emergency functions and the full application.
	INTEGRATOR RESPONSIBILITY
	The ProFeeder Flex is partly completed machinery. The complete robot cell must not be put into service until the integrator has completed risk assessment, safeguarding, conformity procedures and final validation.
	DOCKING AND ANCHORING
	CONTROLLER ACCESS
	CONTROLLED CABLE ROUTING

	LIFECYCLE CHECKS
	TRANSPORT
	ProFeeder Flex | EasyRobotics
	www.easyrobotics.biz




	Ordering overview
	Published product and accessory references, plus the required robot-specific adapter plate.
	Order no.
	Item
	Configuration / ordering note
	REMEMBER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	Select and order the plate for the exact robot in the EasyRobotics website configurator. If no standard plate fits, request a custom solution.
	EasyRobotics ApS





