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PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / BROCHURE TECHNIQUE

Magasin à tiroirs grande capacité pour la desserte CNC et l’alimentation automatisée en pièces

Dix grands tiroirs. Capacité verticale accrue. Conçu pour la disponibilité industrielle.
Un magasin d’alimentation massif, ancré au sol, pour de longues séries sans surveillance. Dix tiroirs de 780 x 620 mm supportent
chacun jusqu’à 90 kg. Choisissez MechLock pour la simplicité mécanique ou AirLock pour la commande séquentielle pneumatique. Un
socle de robot séparé permet de créer la configuration combinée High Cube.

HIGH CUBE - MECHLOCK HIGH CUBE - AIRLOCK HIGH CUBE COMBINÉ

PFC-4100-10 | 10 tiroirs de 90 kg | 660 kg PFC-4101-10 | air sec, 8 bar max.
+ E/S | 675 kg

Magasin + socle de robot séparé + plaque
d’adaptation + contrôleur

Compatible avec 99 % des cobots
modernes Adapté à de nombreux robots industriels* Interface robot sur mesure disponible

IMPORTANT - COMMANDEZ LA PLAQUE D’ADAPTATION DU ROBOT
Sélectionnez la plaque correspondant à la marque et au modèle exacts du robot dans le configurateur sur easyrobotics.biz. La
plaque spécifique au robot se commande séparément, sauf mention expresse dans le devis.

*Compatibilité avec les robots industriels sous réserve de vérification de la charge utile, du moment, de la portée et de l’interface.
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PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / CONCEPTION D’UNE PLATEFORME ROBUSTE

Conception robuste. Pour une production répétable.

Masse statique élevée, ancrage au sol, tiroirs à sortie totale de 90 kg et architecture High Cube renforcée.

PLATEFORME HIGH CUBE MASSIVE, ANCRÉE
AU SOL

MECHLOCK OU AIRLOCK

Masse statique
élevée

90 kg par tiroir

Ancrage au sol
obligatoire

Rigidité du
plateau annoncée

Architecture de
stockage
High Cube

Mécanismes de
tiroirs protégés

Les versions annoncées
pèsent de 660 à 675 kg,
pour une plateforme de
production stable et à
faibles vibrations.

Les grands tiroirs sont
prévus pour 90 kg,
pièce, insert de plateau
et montage de bridage
compris.

La cellule doit être
alignée, mise à niveau
et solidement ancrée
avant toute opération de
production.

Les données produit
indiquent une flèche
maximale de 2,5 mm à
la charge nominale de
90 kg par tiroir.

Dix tiroirs et une
hauteur de pièce
maximale de 110 mm
prolongent l’autonomie
sans accroître l’emprise
au sol.

Glissières, verrous et
composants de
maintenance restent
organisés dans la
structure rigide.

TRANSMISSION DES EFFORTS ET ARCHITECTURE DE LA CELLULE

Pièces et bridage Tiroir de charge
nominale 90 kg

MechLock ou
AirLock

Châssis High Cube
rigide et ancré

Règle d’utilisation : ne sortez jamais plus d’un tiroir à la fois.
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90 kg

920 x 1220 mm

20 N

780 x 620 mm

MechLock / AirLock

1300 / 1465 mm

660 / 675 kg

10

110 mm

MECHLOCK AIRLOCK

PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / CAPACITÉ ET CARACTÉRISTIQUES

Capacité High Cube - dix grands tiroirs,
une emprise au sol maîtrisée
Tiroirs de 780 x 620 mm, charge nominale de 90 kg et hauteur de pièce maximale de 110 mm.

MAGASIN D’ALIMENTATION HIGH CUBE

High Cube accroît le stockage vertical tout en conservant une emprise au
sol maîtrisée. Dix grands tiroirs permettent de longs cycles sans
surveillance, et des inserts adaptés aux pièces peuvent être configurés
selon la diversité de la production. Le magasin est disponible avec
MechLock ou AirLock et peut être intégré avec un socle de robot séparé.

Emprise au sol Surface du tiroir

Charge du tiroir Effort de traction

Hauteur hors tout

Poids du produit

Tiroirs

Hauteur max. des pièces

Verrouillage

Ancrage au sol Obligatoire

DEUX VERSIONS STANDARD - UN CONCEPT DE CELLULE COMBINÉE

COMBINÉ

Socle séparé +
plaque adaptée
au robot exact

Exemples par tiroir : 56 pièces carrées de 80 x 80 mm ou 72 pièces en forme de goutte de 72 mm.

Commandez séparément la plaque d’adaptation du robot. Sélectionnez la marque et le modèle exacts dans le configurateur du site EasyRobotics.

PFC-4100-10
660 kg | H 1300 mm

PFC-4101-10
675 kg | H 1465 mm
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MECHLOCK AIRLOCK

PFC-4100-10

660 kg

PFC-4101-10

675 kg

PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / SYSTÈMES DE VERROUILLAGE

Choisissez le verrouillage adapté à l’application
La même capacité High Cube, avec la simplicité mécanique ou la commande séquentielle pneumatique.

Verrouillage mécanique des tiroirs, sans air comprimé ni commande
électrique. Un choix direct et robuste pour les applications où un
déverrouillage manuel suffit.

Verrouillage pneumatique des tiroirs avec air sec à 8 bar maximum et
interface de commutation E/S numériques. Le verrou peut être intégré
à la séquence du robot.

VERROUILLAGE ET DONNÉES DE COMMANDE

Paramètre MECHLOCK AIRLOCK Données High Cube communes

Référence

Poids du produit

Alimentation / interface Aucune

10 tiroirs de 90 kg

Surface des tiroirs : 780 x 620 mm

Air sec, 8 bar max. + E/S Traction : 20 N | ancrage au sol requis

PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

Déverrouillez le tiroir choisi, sortez-le entièrement pour le chargement ou l’accès du robot, puis reverrouillez-le avant le
cycle de production. Pour AirLock, le vérin pneumatique et l’état des E/S doivent être intégrés à la logique de commande
validée.

Ne sortez jamais plus d’un tiroir à la fois. Attention aux zones de pincement : maintenez le robot à l’arrêt pendant le chargement manuel, les réglages et
la maintenance.
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MechLock

AirLock

PFC-4100-10

PFC-4101-10
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PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / CONFIGURATION COMBINÉE

Configuration combinée High Cube - magasin et socle
de robot conçus comme une seule cellule

Le magasin High Cube n’a pas de support de robot intégré ; la configuration combinée ajoute un socle EasyRobotics séparé et la plaque
d’adaptation exacte du robot.

ARCHITECTURE À SOCLE SÉPARÉ

Choisissez l’un des deux magasins High Cube, puis ajoutez le socle du robot,
la plaque d’adaptation, le contrôleur, le cheminement des câbles, les
protections et le montage de bridage. La version combinée High Cube n’a pas
de référence standard distincte ; elle est définie comme une configuration de
projet.

Support du robot Solution de commande

Plaque d’adaptation Ancrage au sol

Socle séparé / console sur
mesure

Socle ou armoire de
commande choisi

À commander séparément Obligatoire

Boîtier d’apprentissage

Cheminement des câbles

Robots industriels

Base de commande

Support spécifique au robot

Protégé / spécifique au projet

Validation technique requise

Version PFC choisie + éléments du
projet

ARCHITECTURE HIGH CUBE COMBINÉE

Bras du robot Plaque d’adaptation
exacte

Socle séparé /
contrôleur

Magasin High Cube
ancré

La plaque d’adaptation doit correspondre exactement au perçage de fixation du robot. Utilisez le configurateur du site ; si aucune plaque
standard ne convient, demandez une interface sur mesure.

*Compatibilité avec les robots industriels sous réserve de vérification de la charge utile, du moment à la base, de la portée, de l’interface de montage, de l’ancrage et des protections.
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Floor Dock

PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / OPTIONS ET COMPATIBILITÉ

Configurez la cellule High Cube selon le procédé
Accessoires documentés, interfaces spécifiques aux robots et options conçues sur mesure pour le projet.

Roulettes

Porte battante côté opérateur

Intégration de robots
industriels

Plateau / bridage sur mesure

Adaptation des câbles et du
contrôleur

Plaque d’adaptation du robot

Capot de scanner de sécurité

Concept de sécurité sur
mesure

Pour un déplacement contrôlé avant le
positionnement et la fixation de la
cellule.

Stationnement défini ou positionnement
répétable pour certaines implantations
mobiles.

Protection mécanique du scanner de
sécurité choisi pour le projet.

Autre disposition d’accès pour le
chargement, les réglages et la
maintenance.

Empreintes, logements, grilles et
concepts de bridage adaptés aux
pièces.

Interface spécifique au robot obligatoire,
sauf inclusion expresse dans le devis.

Montage et protections conçus pour les
robots industriels validés.

Cheminement, ventilation et accès
spécifiques au projet.

Protections, interverrouillages et
architecture de sécurité propres au
projet.

COMPATIBILITÉ ROBOT ET CELLULE

Domaine Capacités High Cube standard Vérification du projet

Compatible avec 99 % des cobots modernes

Adapté à de nombreux robots industriels*

Socle séparé ou console de robot sur mesure

Socle ou armoire de commande choisi

Capot de scanner et options d’accès disponibles

Cobots Choisir la plaque d’adaptation exacte

Valider masse, moment à la base, dynamique et montage

Confirmer portée, enveloppe de collision et efforts aux ancrages

Confirmer dimensions, ventilation et longueurs des câbles

L’évaluation des risques définit la solution finale

Contrôleur

Protections

Montage du robot

Robots industriels

*Compatibilité avec les robots industriels sous réserve de vérification de la charge utile, du moment à la base, de la portée, de l’interface de montage, de l’ancrage et des protections.
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PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / INSTALLATION ET SÉCURITÉ

Assurez la stabilité. Validez la cellule robotisée complète.

L’installation doit être réalisée par du personnel formé, puis suivie d’une évaluation des risques propre au projet.

Vérifier le sol et l’implantation

Mettre le magasin à niveau et l’ancrer

Choisir le socle, la plaque et la position du robot

Installer le contrôleur et les câbles

Raccorder le système de verrouillage

Valider la cellule complète

Avant le positionnement, vérifiez la charge admissible du sol, les accès, les dégagements
de la machine, la portée du robot et les zones de sortie des tiroirs.

Alignez la plateforme High Cube et fixez tous les points d’ancrage prévus avec des fixations
adaptées au sol et à l’application.

Commandez la plaque d’adaptation exacte, choisissez le socle du robot ou la console sur
mesure et montez le robot conformément à son manuel.

Placez le contrôleur dans le socle ou l’armoire choisi et acheminez les câbles sans risque de
pincement, d’abrasion ni de collision.

Pour AirLock, raccordez l’air sec à 8 bar maximum et les E/S définies. Pour MechLock,
validez la procédure de déverrouillage mécanique.

Vérifiez les protections, l’arrêt, la prévention du redémarrage, la réduction des risques et la
conformité avant la mise en production.

HIGH CUBE ANCRÉ AU SOL

DIMENSIONS HIGH CUBE

PLAQUE SPÉCIFIQUE AU ROBOT

CONTRÔLES PÉRIODIQUES

À intervalles adaptés, inspectez les ancrages, verrous et
glissières des tiroirs, les fixations du socle et du robot, la
plaque d’adaptation, les câbles, les portes et les options.

RESPONSABILITÉ
DE L’INTÉGRATEUR

L’installateur et l’intégrateur du système restent responsables de l’évaluation finale des risques, des protections, des
procédures de conformité applicables et de l’utilisation sûre de la cellule robotisée complète.

NIVELER. ALIGNER. ANCRER.
Ancrage au sol avant utilisation.

PLAQUE SPÉCIFIQUE
AU ROBOT

Perçage exact
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PFC-4100-10

PFC-4101-10

PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / COMMANDE

Récapitulatif de commande
Deux versions High Cube documentées, avec la plaque robot requise et les éléments d’intégration propres au projet.

VERSIONS HIGH CUBE ET ÉLÉMENTS DU PROJET

Référence Configuration Données clés

High Cube, 10 tiroirs de 90 kg - MechLock

High Cube, 10 tiroirs de 90 kg - AirLock

Plaque d’adaptation spécifique au robot

Configuration combinée High Cube

Plateau / montage de bridage sur mesure

Options documentées

H : 1300 mm, l : 1220, L : 920, poids : 660 kg, pièce : 110 mm

H : 1465 mm, l : 1220, L : 920, poids : 675 kg, pièce : 110 mm

Sélectionner la marque et le modèle exacts du robot

Magasin + socle + plaque d’adaptation + contrôleur

Logements, empreintes ou plateaux plus profonds adaptés
aux pièces

Roulettes | Floor Dock | capot de scanner | porte battante

Article du configurateur

Devis / configurateur

Devis / configurateur

Devis / configurateur

CONFIGURATION HIGH CUBE COMBINÉE Pas de référence standard distincte : sélectionnez PFC-4100-10 ou PFC-4101-10, puis ajoutez le socle, la
plaque d’adaptation, le contrôleur et les éléments d’intégration.

Options / éléments du projet Roulettes | Floor Dock | capot de scanner de sécurité | porte battante côté opérateur | plateau / bridage sur mesure | socle de robot | plaque
d’adaptation du robot | interface sur mesure pour robot industriel

IMPORTANT - COMMANDEZ LA PLAQUE D’ADAPTATION DU ROBOT

Choisissez et commandez la plaque correspondant à la marque et au modèle exacts du robot dans le
configurateur sur easyrobotics.biz. Sauf inclusion expresse dans le devis, elle se commande séparément.

OUVRIR LE SITE / CONFIGURATEUR

EasyRobotics ApS | Tinggårdvej 1, 6400 Sønderborg, Danemark | info@easyrobotics.dk | +45 5377 0267

Les caractéristiques, illustrations, dimensions, poids, capacités, références de commande et disponibilités peuvent être modifiés sans préavis. Sous réserve d’erreurs et d’omissions. La compatibilité finale du robot et la conformité de la cellule complète
doivent être vérifiées pour le projet concerné. La confirmation de commande et les plans approuvés font foi.
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	ProFeeder Compact-XL High Cube
	High-capacity drawer feeder for CNC machine tending and automated part supply
	Ten large drawers. Extended vertical capacity. Built for industrial uptime.
	A floor-anchored, high-mass feeder platform for long unattended production runs. Ten 780 x 620 mm drawers each carry up to 90 kg. Choose MechLock for mechanical simplicity or AirLock for pneumatic sequence control. A separate robot pedestal creates the Combined High Cube configuration.
	HIGH CUBE - MECHLOCK
	HIGH CUBE - AIRLOCK
	COMBINED HIGH CUBE
	IMPORTANT - ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / ROBUST PLATFORM ENGINEERING



	Robust by design. Built for repeatable production.
	High static mass, floor anchoring, rated 90 kg full-extension drawers and reinforced High Cube architecture.
	HIGH-MASS FLOOR-ANCHORED HIGH CUBE PLATFORM
	MECHLOCK OR AIRLOCK

	High static mass
	90 kg per drawer
	Floor anchoring required
	Published tray stiffness
	High Cube storage architecture
	Protected drawer mechanisms
	LOAD PATH & CELL ARCHITECTURE


	High Cube capacity - ten large drawers in a controlled footprint
	780 x 620 mm drawer area, 90 kg rated load and 110 mm maximum workpiece height.
	HIGH CUBE FEEDER PLATFORM

	920 x 1220 mm
	90 kg
	780 x 620 mm
	20 N
	Overall height
	Product weight
	Drawers
	Max. part height
	Locking
	Floor anchoring
	TWO STANDARD VARIANTS - ONE COMBINED CELL CONCEPT
	MECHLOCK
	AIRLOCK
	COMBINED


	Choose the locking system for the application
	The same High Cube capacity with either mechanical simplicity or pneumatic sequence control.
	MECHLOCK
	AIRLOCK
	LOCKING SYSTEM & ORDER DATA
	Parameter
	Order number
	Product weight
	Supply / interface

	MECHLOCK
	PFC-4100-10

	AIRLOCK
	PFC-4101-10
	Shared High Cube data


	OPERATING PRINCIPLE
	Never extend more than one drawer at a time. Observe pinch zones and keep the robot stopped during manual loading, setup and service.

	PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / COMBINED CONFIGURATION


	Combined High Cube configuration - feeder and robot pedestal engineered as one cell
	The HighCube feeder has no integrated robotmount ; the Combined configuration adds a separate EasyRobotics pedestal and the exact
	robot adapter plate.
	SEPARATE PEDESTAL ARCHITECTURE
	Select either High Cube feeder, then add the robot pedestal, adapter plate, controller solution, cable routing, safeguarding and part fixture. Combined High Cube has no separate standard order number; it is specified as a project configuration.
	Robot support
	Separate pedestal / engineered console
	Adapter plate
	Separate order item
	Controller solution
	Selected pedestal or controller cabinet
	Floor anchoring
	Required
	Teach pendant
	Cable routing
	MechLock
	AirLock
	Industrial robots
	Order basis
	Robot-specific bracket
	Protected / project-specific

	PFC-4100-10
	PFC-4101-10

	COMBINED HIGH CUBE ARCHITECTURE
	Robot arm
	Exact adapter plate
	The adapter plate must match the exact robot bolt pattern. Use the website configurator; if no standard plate fits, request a customized interface.
	www.easyrobotics.biz


	PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / OPTIONS & COMPATIBILITY


	Configure the High Cube cell around the process
	Published accessories, robot-specific interfaces and engineered project options.
	Wheels
	Operator-side hinge door
	Industrial-robot integration
	Floor Dock
	Custom tray / fixture
	Cable and controller adaptation
	Safety scanner cover
	Robot adapter plate
	Custom safety concept
	ROBOT & CELL COMPATIBILITY
	Area
	Standard High Cube capability
	Project verification
	Cobots
	Compatible with 99% of modern cobots
	Select exact adapter plate
	Industrial robots

	Suitable for many industrial robots*
	Validate mass, base moment, dynamics and mounting
	Robot mounting

	Separate pedestal or engineered robot console
	Confirm reach, collision envelope and anchor loads
	Controller

	Selected pedestal or controller cabinet
	Confirm size, ventilation and cable lengths
	Safeguarding

	Scanner cover and access options available
	Risk assessment defines the final solution
	www.easyrobotics.biz

	PROFEEDER COMPACT-XL HIGH CUBE / INSTALLATION & SAFETY



	Install for stability. Validate the complete robot cell.
	Installation must be performed by trained personnel and followed by a project-specific risk assessment.
	Verify floor and layout
	Confirm floor load, access, machine clearances, robot reach and drawer extension zones before positioning.

	Level and anchor the feeder
	Align the High Cube platform and secure all designated anchoring points with fasteners suitable for the floor and application.

	Select pedestal, adapter and robot position
	Order the exact adapter plate, choose the robot pedestal or engineered console and mount the robot according to its manual.

	Install controller and cables
	Place the controller in the selected pedestal or cabinet and route cables without squeezing, abrasion or collision risk.

	Connect the locking system
	For AirLock, connect max. 8 bar dry air and the defined I/O. For MechLock, validate the mechanical release procedure.

	Validate the complete cell
	Verify safeguarding, stopping, restart prevention, risk reduction and conformity before production release.
	FLOOR-ANCHORED HIGH CUBE
	HIGH CUBE DIMENSIONS
	ROBOT-SPECIFIC ADAPTER PLATE
	ROUTINE CHECKS
	INTEGRATOR RESPONSIBILITY
	The installer and system integrator remain responsible for the final risk assessment, safeguarding, applicable conformity procedures and safe operation of the complete robot cell.
	ProFeeder Compact-XL High Cube | EasyRobotics
	www.easyrobotics.biz



	Ordering overview
	Two published High Cube variants plus the required robot adapter and project-specific integration items.
	HIGH CUBE VARIANTS & PROJECT ITEMS
	Order number
	Configuration

	PFC-4100-10
	High Cube, 10 x 90 kg drawers - MechLock

	PFC-4101-10
	High Cube, 10 x 90 kg drawers - AirLock
	Robot-specific adapter plate
	Combined High Cube configuration
	Custom tray / fixture
	Published options
	Key data

	COMBINED HIGH CUBE CONFIGURATION
	No separate standard order number: select PFC-4100-10 or PFC-4101-10 and add the pedestal, adapter plate, controller and integration items.


	IMPORTANT - ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	www.easyrobotics.biz




