-
Easvnobotlcs® PALETTISATION | BROCHURE TECHNIQUE PRODUIT

- Wwe move your parts

EasyPalletizer Flex

Plateforme flexible a deux palettes. Acier industriel.
Concue pour une production évolutive.

Une base de palettisation robuste avec une géométrie réglable des emplacements palettes, un piédestal de robot repositionnable et
des interfaces modulaires pour la sécurité et les convoyeurs, congue pour une production répétable et des reconfigurations futures.

Compatible avec 99 % . . Tous les principaux
C. des cobots modernes ) C. Nombreux robots industriels ) C. formats de palettes

N’OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D’ADAPTATION DU ROBOT E E
Sélectionnez le modeéle exact du robot dans le configurateur EasyRobotics et commandez séparément la plaque % .
d’adaptation correspondante. Si une plaque standard ne convient pas, l'interface peut étre personnalisée.
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Robustesse industrielle, concue pour la répétabilité

La construction en acier de forte masse crée une référence mécanique stable, tout en restant facile & déplacer a I'aide d'un
transpalette standard.

375 kg

Plateforme de base

430-440 kg

Versions configurées avec piédestal

4 x M14

Ancrage au sol

Env. 90 %

PLATEFORME EN ACIER DE FORTE MASSE

Déplacez la plateforme avec un transpalette pour modifier I'implantation. Ancrez-la et

: > Préassemblée en usine
mettez-la de niveau avant la production.

e Structure en acier de qualité supérieure ° Stabilité en production

Les éléments porteurs sont fabriqués en acier industriel pour assurer rigidité, Ancrée au sol, la plateforme permet de maintenir une géométrie répétable
résistance aux vibrations et longue durée de vie. entre le robot, le convoyeur et les palettes.

e Espace protégé pour le contréleur ‘ Cheminement professionnel des cables

Le compartiment intégré maintient le contréleur du robot et les équipements L’entrée latérale et le cheminement maitrisé des cables facilitent la
d’interface organisés et protégés. maintenance, sans cables libres dans la zone de travail.
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Une plateforme pour tous les principaux formats de palettes

La largeur de base réglable, les bras de palette repliables et la géométrie de I'extension permettent a la méme plateforme de
s'adapter aux formats de palettes, a la portée du robot et a 'implantation de la ligne.

Géométrie flexible des palettes TABLEAU DES FORMATS DE PALETTES

GMA 1219 x 1016 mm
EUR1 1200 x 800 mm
EUR3 1200 x 1000 mm
GLOB 1067 x 1067 mm
. . . 1100 x 1100 mm
REPLIEE DEPLOYEE APAC
) Les bras de palette se déploient lorsqu’un support est nécessaire.
AUS 1165 x 1165 mm
() Les bras se replient pour dégager la zone de travail.
' Le kit d’extension se régle jusqu’a 170 mm selon le format de palette
et la portée.
' Configuration possible pour des palettes et supports de charge non
standard.
CYCLE A DEUX PALETTES
Charger Palettiser Remplacer Poursuivre
Présenter le produit depuis le Réaliser le schéma de palettisation Retirer la palette terminée du c6té Passer d'un coté a I'autre avec un
convoyeur ou le procédé amont. programmeé sur le c6té actif. inactif. minimum d’attente.

La plateforme est congue pour tous les types et formats de palettes courants. Les butées définitives, les dégagements et les distances de sécurité sont confirmés
pour I'application réelle.
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Architecture du robot et du poste opérateur

Le robot, le boitier d'apprentissage, la barriere immatérielle et la zone de palettisation peuvent former un ensemble de
fonctionnement clair et validé.

99 % des cobots modernes. Nombreux robots industriels.

Les cobots standard sont pris en charge grace a des plaques d’adaptation spécifiques au robot. Les robots industriels
compacts et de taille moyenne peuvent aussi étre intégrés apres vérification de leur masse, charge utile, moments a la
base, portée, dynamique, schéma de fixation et protections.

Support réglable
du boitier
d’apprentissage

Le support peut étre réglé
jusqu’a 1400 mm et déplacé vers
I'avant pour créer un poste
opérateur ergonomique.

Prévue pour une barriére immatérielle

La position avancée du boitier permet d'installer une barriere immatérielle
entre la zone de travail automatisée et I'interface opérateur. La fonction
de sécurité finale doit étre choisie et validée lors de I'évaluation des
risques de la cellule.

JUSQU’A 1400 mm

PLAQUE D’ADAPTATION A COMMANDER SEPAREMENT E E
! Choisissez le robot exact dans le configurateur en ligne. Des plaques d’adaptation et des consoles de robot sur FEI x
mesure sont disponibles lorsqu’une interface standard ne convient pas. E .
CONTROLE DU ROBOT : masse | charge utile | moments a la base | portée | dynamique | fixation | protections
EasyPalletizer Flex | EasyRobotics www.easyrobotics.biz 04
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Déplacez le piédestal du robot vers I'avant ou I'arriére

Le capot supérieur interchangeable permet d’adapter la position du piédestal au robot choisi, a son enveloppe de portée, a la
position du convoyeur et a la disposition des palettes.

I

PIEDESTAL VERS L’AVANT PIEDESTAL VERS L’ARRIERE

Optimise la portée vers le convoyeur ou la zone de palettisation avant. Accroit la portée vers I'arriere et modifie I'enveloppe de travail du robot.

OPTIONS DE PIEDESTAL ET DE HAUTEUR

PTF-1001 PTF-1002 PTF-1003 SUR MESURE
Piédestal fixe Piédestal fixe Colonne élévatrice Hauteur ou console
repositionnable repositionnable repositionnable sur mesure
865 mm 1200 mm 876-1776 mm Selon le projet
430 kg 440 kg 430 kg Sur devis

La référence commerciale actuelle du premier piédestal fixe est de 865 mm. Confirmez le plan de projet approuvé et la portée du robot avant de commander.
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Signalisation programmable. Options modulaires.

Les signaux précablés fournissent un retour d’information clair & 'opérateur. Les options du catalogue et les solutions sur mesure
adaptent la plateforme a la ligne de production.

Architecture standard des signaux Signalisation LED entierement programmable

— ‘ Q Q O ‘ Q

Jaune Rouge Vert Bleu Blanc FX
Capteurs de palettes

Voyants LED multicolores

Les sorties numériques permettent de commander le jaune, le rouge, le vert, le
bleu, le blanc lumiére du jour, des combinaisons clignotantes ou I'extinction.
Utilisez les couleurs pour indiquer I'état des palettes, de la production, les
demandes de matiére ou les défauts.

Répartiteur précablé

Interface robot

OPTIONS ET ENSEMBLES D’INTEGRATION

° PTC-1000 ° PTC-1001 ° Capot de scanner de sécurité

EasyConveyor 420 mm EasyConveyor 620 mm Intégration mécanique du scanner

1020 x 420 x 700 mm 1020 x 620 x 700 mm Sur devis

Ensemble barriére
r rton h o Interf r rm I
0 Support de cartons ° immatérielle terface robot sur mesure

Manipulation d’intercalaires en carton / papier Poteau, interface et ingénierie de sécurité Plaque d’adaptation, piédestal ou console de robot
industriel
Sur devis Selon le projet Configurateur | devis

Les dispositifs de sécurité, les logiciels et la validation dépendent de I'application et peuvent nécessiter une étude technique distincte.
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Stabilisez I'installation. Validez la cellule compléte.

EasyPalletizer Flex est une quasi-machine. La cellule robotisée finale doit étre intégrée, faire I'objet d’'une évaluation des risques
et étre validée pour le procédé réel.

Vérifiez 'implantation et le sol Synthese teChmque

Vérifiez la portée du robot, I'acces aux palettes, 'emplacement du
convoyeur, la qualité du béton et les distances de sécurité.

Emprise au sol de la base 1500 x 1030 mm
. . L. Positions de palettes 2 - gauche et droite
Réglez la géométrie de la plateforme
Réglez les bras de palette, I'extension et la position du piédestal Détection d - 2 ;
du robot selon I'implantation approuvée. CIECHOMECSIDa ClES CaDIEUIS
Retour d’information 2 boutons + 2 voyants LED
opérateur programmables
Ancrez et mettez de niveau
- ) Interface Modbus
Utilisez quatre ancrages M14 adaptés au sol et mettez I'ensemble
de la base de niveau.
Air comprimé Non requis pour la plateforme standard
Installez I’adaptateur et le robot
Ancrage au sol Requis - 4 x M14

Respectez les exigences du fabricant du robot en matiére de
couples de serrage, de cablage et de montage.
99 % des cobots modernes ; nombreux

Compatibilité robot robots industriels aprés validation

Raccordez le procédé et la sécurité

Intégrez Modbus, les boutons, les capteurs, les voyants LED, le
convoyeur et les dispositifs de sécurité choisis.

Validez avant la production

Réalisez I'évaluation des risques, les essais de temps d'arrét, les = iy
contrdles fonctionnels et la documentation de conformité.

Le marquage CE de la plateforme ne constitue pas le marquage CE de la cellule robotisée compléte. L’intégrateur reste responsable du concept de sécurité final, du
niveau de performance, des protections, de la prévention du redémarrage et de la conformité de ’ensemble de la machine.
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Vue d’ensemble pour la commande

Références produits du catalogue, convoyeurs et interface robot requise séparément

Référence Produit / configuration Données principales publiées

PTF-1000 Base EasyPalletizer Flex L : 1500 mm 1:1030 mm H : 845 mm | poids 375 kg
PTF-1001 Piédestal fixe repositionnable - 865 mm L : 1500 mm 1:1030 mm H : 865 mm | poids 430 kg
PTF-1002 Piédestal fixe repositionnable - 1200 mm L : 1500 mm |:1030 mm H : 1200 mm | poids 440 kg
PTF-1003 Colonne élévatrice repositionnable - 876-1776 mm L : 1500 mm 1:1030 mm H : 876-1776 | poids 430 kg
PTC-1000 EasyConveyor - largeur 420 mm L:1020 mm |:420 mm H: 700 mm

PTC-1001 EasyConveyor - largeur 620 mm L :1020 mm 1:620 mm H: 700

Article du

) Plaque d’adaptation spécifique au robot A sélectionner et & commander séparément
configurateur

Capot de scanner, support de cartons, barriere immatérielle,

is | ingénieri . Périmétre propre au projet
Devis  ingénierie interfaces sur mesure prop proj

COMMANDEZ LA PLAQUE D’ADAPTATION CORRESPONDANTE E E

Ouvrez le configurateur / portail partenaires EasyRobotics, sélectionnez le robot exact et ajoutez la plaque d’adaptation. % ]
Elle n’est incluse que si cela est expressément indiqué dans le devis.

. CONFIGURATEUR | PORTAIL PARTENAIRES
EasyRobotics ApS

Tinggéardvej 1, 6400 Sgnderborg, Danemark easyrobotics.biz/login
info@easyrobotics.dk | +45 5377 0267
www.easyrobotics.biz Produit : easyrobotics.biz/product/easypalletizer-flex

Sous réserve d'erreurs et d’'omissions. Les données techniques, dimensions, poids, illustrations, contenu des options, noms de produits, références de commande et disponibilités peuvent étre
modifiés sans préavis. Le devis en vigueur, les plans de projet approuvés et la confirmation de commande font foi. La compatibilité du robot et la sécurité de la cellule compléte doivent étre
validées pour I'application réelle.

BROCHURE REV. 2026-07
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	EasyPalletizer Flex
	Flexible dual-pallet platform. Industrial steel.Built for changing production.
	A robust palletizing base with adjustable pallet geometry, movable robot pedestal and modular safety and conveyor interfaces - designed for repeatable production and future reconfiguration.
	Compatible with 99% of modern cobots
	Many industrial robots
	All major pallet formats

	REMEMBER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	Select the exact robot model in the EasyRobotics configurator and order the matching adapter plate separately. If a standard plate does not fit, the interface can be customized.
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	Industrial strength - engineered for repeatability
	High-mass steel construction creates a stable mechanical reference while remaining practical to relocate with a standard pallet lifter.
	HIGH-MASS STEEL PLATFORM
	Move the platform with a pallet lifter for layout changes. Anchor and level it before production.


	375 kg
	430-440 kg
	4 x M14
	Approx. 90%
	Premium steel structure
	Protected controller space
	Stable in production
	Professional cable routing


	One platform for all major pallet formats
	Adjustable base width, foldable pallet arms and extension geometry allow the same platform to follow changes in pallet size, robot reach and line layout.
	Flexible pallet geometry
	Pallet arms fold out when support is required
	Arms fold away to keep the work area open
	Extension kit adjusts up to 170 mm for pallet size and reach
	Non-standard pallets and load carriers can be configured
	PALLET FORMAT MATRIX
	1219 x 1016 mm
	1200 x 800 mm
	1200 x 1000 mm
	1067 x 1067 mm
	1100 x 1100 mm
	1165 x 1165 mm

	DUAL-PALLET WORKFLOW
	Load
	Palletize
	Exchange
	Continue


	Robot and operator architecture
	The robot, pendant, light curtain and pallet zone can be arranged as one clear, validated operating concept


	99%
	99% of modern cobots. Many industrial robots.
	Adjustable teach pendant holder
	Prepared for a light curtain
	ADAPTER PLATE IS A SEPARATE ORDER ITEM



	Move the robot pedestal forward or back
	The interchangeable top cover lets the pedestal position follow the selected robot, reach envelope, conveyor position and pallet layout.
	PEDESTAL FORWARD
	Optimizes reach towards the conveyor or front pallet zone.

	PEDESTAL REARWARD
	Creates more rearward reach and changes the robot working envelope.
	PEDESTAL AND HEIGHT OPTIONS
	PTF-1001
	865 mm

	PTF-1002
	1200 mm

	PTF-1003
	876-1776 mm

	ENGINEERED
	Project-specific



	Programmable status. Modular options.
	Pre-wired signals support clear operator feedback, while published and engineered options adapt the platform to the production line.
	Standard signal architecture
	Operator buttons
	Pallet sensors
	Multi-colour LED lamps
	Pre-wired distributor
	Robot interface

	Fully programmable LED status
	Digital outputs can command yellow, red, green, blue, daylight white, flashing combinations or light off. Use the colours for pallet status, production state, call-for-material or faults.
	OPTIONS AND INTEGRATION PACKAGES
	PTC-1000
	PTC-1001
	Safety Scanner Cover
	Carton holder
	Light curtain package
	Custom robot interface
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	Install for stability. Validate the complete cell.
	EasyPalletizer Flex is a partly completed machine.The final robot cell must be integrated, risk-assessed and validated for the
	actual process.
	Verify layout and floor
	Set platform geometry
	Anchor and level
	Install adapter and robot
	Connect process and safety
	Validate before production

	Technical summary
	Base footprint
	Pallet positions
	Pallet detection
	Operator feedback
	Interface
	Compressed air
	Floor anchoring
	Robot compatibility
	The CE marking of the platform is not a CE marking of the complete robot cell. The integrator remains responsible for the final safety concept, Performance Level, guarding,
	restart prevention and conformity of the complete machinery.


	Ordering overview
	Published product references, conveyors and separately required robot interface
	Order no.
	Product / configuration
	Published main data
	PTF-1000
	PTF-1001
	PTF-1002
	PTF-1003
	PTC-1000
	PTC-1001
	Configurator item
	Quotation / engineering

	ORDER THE MATCHING ADAPTER PLATE

	EasyRobotics ApS
	CONFIGURATOR / PARTNER PORTAL
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