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- we move your parts

PALETTISATION | PLATEFORME MECANIQUE A DEUX PALETTES

EasyPalletizer Basic

Une base de palettisation robuste et flexible pour I'automatisation moderne

Quatre configurations de piédestal. Deux emplacements de palette.
Une plateforme industrielle mécaniquement simple.

[ 2 emplacements de palette ] [ Guides réglables : 500-1200 mm ] [ 99 % des cobots modernes ] [ Robqts md_ustnels ]
aprés validation

1 N'oubliez pas de commander séparément la plaque d'adaptation propre au robot dans le

PAGE
configurateur en ligne. PRODUIT

PTB-1001| PTB-1002 | PTB-1003 | PTB-1004 EasyRobotics ApS | Senderborg, Danemark
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cASYPALLETIZERBASIC | RoBUSTESSE EasyRohotics.

- we move your parts

Une plateforme rigide pour une palettisation répétable

Une base en acier de masse élevée, une géométrie de fixation du robot définie et un ancrage au sol par boulons M12
assurent la stabilité des cycles de palettisation.

260 kg

2

emplacements de palette - gauche et droite

170 mm

° Structure robuste en acier @ Ancrage pour l'utilisation

Une base mécanique robuste assure des mouvements prévisibles du La base doit étre fixée a un sol approprié avec des boulons d'ancrage
robot et une longue durée de vie dans les zones de production M12 avant la mise en production.
exigeantes.

e Position réglable du robot @ Zone du contréleur organisée

Le piédestal peut étre déplacé vers I'avant ou l'arriere grace aux points Une zone ouverte de 600 x 500 mm facilite le montage du contrdleur
de fixation prévus, afin d'adapter la portée et la géométrie des et le cheminement ordonné des cables.
palettes.

Concept Basic 100 % mécanique Sans air comprimé Sans E/S standard

Support flexible du pupitre

Sans capteurs de palette d'apprentissage

Transport en caisse en bois
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EASYPALLETIZER BASIC | GEOMETRIE DES PALETTES

Easy

Robotics.

- we move your parts

Une plateforme. Plusieurs formats de palettes.

Des ailes réglables et des tubes latéraux amovibles permettent d'adapter la géométrie des palettes a la portée du robot, au
format des palettes et a la position du convoyeur.

GMA
GLOB

REGLER
LA LARGEUR

Réglez I'écartement des ailes
dans la plage documentée de
500-1200 mm.

1219 x 1016 EUR1

1067 x 1067 APAC

POSITIONNER
LES PALETTES

Prévoyez deux emplacements
de palette, a gauche et a droite
de la base du robot.

1200 x 800 EUR3
1100 x 1100 AUS

REGLER LE
DECALAGE DU ROBOT

Déplacez le piédestal vers
I'avant ou l'arriere a I'aide des
pergages prévus.

,~;§

500-1200 mm

ECARTEMENT REGLABLE DES AILES

1200 x 1000

1165 x 1165

VALIDER
LA PORTEE

Vérifiez le point de prise, le coin
de palette le plus éloigné et la
hauteur d'empilage maximale.

Bloquez tous les guides aprés réglage. Validez I'implantation compléte avec le robot, le préhenseur et la charge utile sélectionnés, ainsi
qu'avec la dynamique des cycles.

EasyPalletizer Basic \ EasyRobotics

www.easyrobotics.biz

03


https://easyrobotics.biz/

EASYPALLETIZER BASIC | PIEDESTAUX

EasyRobotics.

- we move your parts

Quatre configurations. Une base commune.

Choisissez I'architecture du piédestal adaptée a la hauteur du convoyeur, a I'empilage des palettes et a la portée du robot.

PTB-1001 Sans piédestal PTB-1002 Piédestal fixe
Masse publiée de la base : 260 kg Hauteur nominale : 865 mm | 330 kg
Configuration de base préte pour I'étude d'intégration. Pour les hauteurs standard de convoyeur et de palette.

PTB-1003 Piédestal fixe PTB-1004 Colonne élévatrice
1200 mm | 350 kg 876-1776 mm | course de 900 mm
Pour des points de prise plus hauts ou des empilages plus élevés. Réglage dynamique de la hauteur ; masse publiée de I'unité : 290 kg.
INTEGRATION DE LA

La prise en charge de Modbus et du logiciel est documentée pour Universal Robots, Omron/Techman et Doosan. Les autres

COLONNE ELEVATRICE marques nécessitent une programmation et une validation propres au projet.

Lesd sources publiés indiq dla fois 835 mm et 865 mm pour le PTB-1002. Confirmez le plan approuvé en vigueur pour le projet.
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- we move your parts

Compatibilité robot sans dépendance a la plateforme

99 % des cobots modernes. De nombreux robots industriels. Une interface sur mesure si nécessaire.

Intégration standard de cobots

Vérifiez le plan de fixation de la base du robot, sa masse, sa charge utile, sa portée, le cheminement
des cables et la géométrie d'empilage.

99 %

Intégration de robots industriels

De nombreux robots industriels compacts peuvent étre utilisés aprés validation des moments a la base,
de la dynamique, de I'ancrage, des protections et de I'architecture de sécurité.
DES COBOTS MODERNES

Aucune solution adaptée ?

STANDARD OU SUR MESURE
EasyRobotics peut concevoir sur mesure une plague d'adaptation, une interface de fixation ou une

géomeétrie de piédestal.

N'OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D'ADAPTATION

Choisissez le modéle exact du robot dans le configurateur en ligne / portail partenaires
EasyRobotics. La plaque doit étre commandée séparément, sauf si elle est expressément incluse
dans le devis.

L'adéq ion finale déy i de I'ingénierie propre au projet, d’une étude de portée et d’une évaluation des risq

CONFIGURER : easyrobotics.biz/login

MASSE DU ROBOT - MOMENT A LA BASE - CHARGE UTILE - PORTEE - HAUTEUR D’EMPILAGE - DYNAMIQUE - PROTECTIONS - CABLES
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EASYPALLETIZER BASIC | OPTIONS

EasyRobotics.

- we move your parts

Options, variantes et configurations sur mesure

Adaptez le concept de palettisation au procédé. Les options publiées et les ajouts spécifiques au projet sont confirmés dans

le devis.
. e s PUBLIE PRI - SUR MESURE
Capot de scanner de sécurité Réalisation en acier inoxydable
Capot / support optionnel publié pour I'intégration d'un scanner Réalisation sur mesure pour I'hygiéne, la résistance a la corrosion ou
spécifique au projet. les environnements exigeants.
.. . VARIANTE ., . VARIANTE
Piédestal fixe - 865 mm Piédestal fixe - 1200 mm
Configuration standard a hauteur fixe pour le PTB-1002. Configuration standard a hauteur fixe pour le PTB-1003.
876-1776 mm
Configuration PTB-1004 réglable en hauteur, avec une course de Plaque standard via le configurateur ; interface sur mesure sur

900 mm. demande.

Piédestal, ancrage, protections, cables et validation des risques
propres au projet.

Guides, décalages et géométrie de portée congus pour I'implantation
approuvée.

alé ice - VARIANTE .
‘ Colonne ¢levatrice Plaque d'adaptation du robot

Géométrie palette / convoyeur SURETUDE Ensemble robot industriel SUR ETUDE
sur mesure et sécurité

Seules les références PTB de la page 8 sont des références produit standard publiées. Les ajouts non standard sont définis dans le devis approuvé.
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EASYPALLETIZER BASIC | DONNEES TECHNIQUES

EasyRobotics.

- we move your parts

Données techniques et enveloppe d'intégration

SERIE PTB

EasyPalletizer Basic

Données publiées de la plateforme

2 PALETTES | 4 CONFIGURATIONS

Longueur de la base 1350 mm Formats de palettes CMBV/EURTY Euzg/_/\gl/_?\ﬁé
Envergure - bras rétractés 1867 mm Support du pupitre d'apprentissage Fixation sur la base ou au sol
Envergure - bras déployés 3655 mm Zone du contréleur 600 x 500 mm ; hauteur libre
Masse de la base - PTB-1001 260 kg Capteurs de palette Non inclus
Emplacements de palette 2 - gauche / droite Air / interface Aucun / aucune
Réglage des ailes 500-1200 mm Ancrage au sol Boulons M12 requis
Réglage des extensions 170 mm Position du piédestal Réglable vers I'avant / I'arriére
Les dii i et sont les valeurs publiées dans les sources. Le plan de projet approuvé, le devis et la confirmation de commande prévalent.
Confirmer la géométrie Valider la portée et Choisir la variante Commander la plaque Ancrer la cellule et
des palettes et du convoyeur la charge du robot de piédestal d'adaptation évaluer les risques

Le marquage CE de la quasi-machine ne vaut pas marquage CE de la cellule robotisée compléte. L'intégrateur doit réaliser I'évaluation des risques et valider la conformité.
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EASYPALLETIZER BASIC | COMMANDE

EasyRobotics.

- we move your parts

Récapitulatif de commande

Variantes publiées et articles du configurateur ou du devis

Référence

PTB-1001

PTB-1002

PTB-1003

PTB-1004

Article du
configurateur

Article sur devis

Article d'ingénierie

N'OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D'ADAPTATION

Scannez le code QR ou ouvrez easyrobotics.biz/login. Si aucune plaque standard ne

Variante / article

EasyPalletizer Basic -
sans piédestal

EasyPalletizer Basic -
piédestal fixe

EasyPalletizer Basic -
piédestal fixe

EasyPalletizer Basic -
colonne élévatrice

Plaque d'adaptation propre au robot

Capot de scanner de sécurité /
réalisation en inox

Géométrie sur mesure /
intégration de robot industriel

convient, demandez une interface sur mesure.

Sous réserved’erreurs etd’ ,
commande peuvent étre modifiés sans préavis. Les d ts sources |

Configuration / remarque

H:835mm, |:870, L: 1350, masse : 200 kg.
Pour 2 palettes avec deux grilles de palette réglables ; sans piédestal.

H:865 mm, |:870, L: 1350, masse : 200 kg.
Pour 2 palettes avec deux grilles de palette réglables ; piédestal fixe de 865 mm.

H:835mm, |:870, L: 1350, masse : 200 kg.
Pour 2 palettes avec deux grilles de palette réglables ; piédestal fixe de 1200 mm.

H:835mm, |: 870, L: 1350, masse : 200 kg.

Pour 2 palettes avec deux grilles de palette réglables ; colonne élévatrice de 876-1776 mm.

Choisissez le modéle exact du robot. A commander séparément, sauf mention contraire dans
le devis.

Option publiée de capot de scanner et configuration sur mesure en inox.

Interface robot, guides de palette, géométrie du convoyeur, protections, cables et ingénierie
de sécurité.

EasyRobotics ApS

Tinggérdvej 1
6400 Sgnderborg, Danemark
info@easyrobotics.dk
+45 5377 0267

de la livraison, options, disponibilités et références de

8S preé: certaines différences dans les résumés des variantes ; le devis en vigueur, les plans

approuvés et la confir

de le pr . La cellule robotisé

EasyPalletizer Basic | EasyRobotics

une desrisq et une validation de iformité propres au projet.
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	PALLETIZING | MECHANICAL DUAL-PALLET PLATFORM
	EasyPalletizer Basic
	Robust, flexible palletizing foundation for modern automation
	Four pedestal configurations. Two pallet positions. One mechanically simple industrial platform.
	Remember to order the robot-specific adapter plate separately in the online configurator.
	PTB-1001 | PTB-1002 | PTB-1003 | PTB-1004
	EASYPALLETIZER BASIC | ROBUSTNESS




	A rigid platform for repeatable palletizing
	A high-mass steel base,definedrobot mounting geometry and M12 floor anchoring createa stable foundation for controlled
	palletizing cycles.
	260 kg
	2
	pallet positions - left & right

	170 mm
	Heavy-duty steel structure
	Adjustable robot position
	Anchored for operation
	Organised controller area
	100% mechanical Basic concept
	No pallet sensors
	No compressed air
	Flexible teach-pendant frame
	No standard I/O
	Transported in a wooden crate



	One platform. Multiple pallet formats.
	Adjustable wings and removable side tubes allow the pallet geometry to be set around the robot reach, pallet format and conveyor position.
	500-1200 mm
	GMA
	GLOB
	1219 x 1016
	1067 x 1067

	EUR 1
	APAC
	1200 x 800
	1100 x 1100

	EUR 3
	AUS
	1200 x 1000
	1165 x 1165

	SET WIDTH
	Adjust the wing distance within the documented 500-1200 mm range.

	POSITION PALLETS
	Configure two pallet locations - left and right of the robot base.

	SET ROBOT OFFSET
	Move the pedestal front or back using the prepared hole pattern.

	VALIDATE REACH
	Check pick point, farthest pallet corner and maximum stack height.
	Lock all guides after adjustment. Validate the complete layout with the selected robot, gripper, payload and cycle dynamics.



	Four configurations. One common base.
	Select the pedestal architecture that matches conveyor height, pallet stack and robot reach.
	PTB-1001

	Without pedestal
	260 kg published base mass
	Engineering-ready base configuration.

	PTB-1002

	Fixed pedestal
	865 mm nominal | 330 kg
	For standard conveyor and pallet heights.

	PTB-1003

	Fixed pedestal
	1200 mm | 350 kg
	For higher pick points or taller stacks.

	PTB-1004

	Lifting column
	876-1776 mm | 900 mm stroke
	Dynamic height adjustment; 290 kg published unit mass.

	LIFTING COLUMN INTEGRATION

	Robot compatibility without platform lock-in
	99% of modern cobots. Many industrial robots. Custom interface when needed.


	99%
	OF MODERN COBOTS
	Standard cobot integration
	Industrial robot integration
	Does not fit?
	DO NOT OMIT THE ADAPTER PLATE
	EASYPALLETIZER BASIC | OPTIONS


	Options, variants and engineered configurations
	Build the palletizing concept around the process. Published options and project-specific additions are confirmed in the
	quotation.
	Safety scanner cover
	Published optional cover / bracket for project-specific scanner integration.

	Stainless steel execution
	Custom execution for hygiene, corrosion resistance or demanding environments.

	Fixed pedestal - 865 mm
	Standard fixed-height configuration for PTB-1002.

	Fixed pedestal - 1200 mm
	Standard fixed-height configuration for PTB-1003.

	Lifting column - 876-1776 mm
	Height-adjustable PTB-1004 configuration with 900 mm stroke.

	Robot adapter plate
	Standard plate via configurator; custom interface on request.

	Custom pallet / conveyor geometry
	Engineered guides, offsets and reach geometry for the approved layout.

	Industrial robot & safety package
	Pedestal, anchoring, guarding, cables and project-specific risk validation.
	Only the PTB references on page 8 are published standard product references. Non-standard additions are assigned in the approved quotation.
	EASYPALLETIZER BASIC | TECHNICAL DATA




	Technical data & integration envelope
	PTB SERIES
	EasyPalletizer Basic
	Published platform data
	2 PALLETS | 4 CONFIGURATIONS
	2 - LH / RH
	GMA / EUR1 / EUR3 / GLOB /
	APAC / AUS
	EASYPALLETIZER BASIC | ORDERING




	Ordering overview
	Published variants plus configurator and quotation items
	Reference
	Variant / item
	Configuration / note
	PTB-1001
	EasyPalletizer Basic - without pedestal

	PTB-1002
	EasyPalletizer Basic - fixed pedestal

	PTB-1003
	EasyPalletizer Basic - fixed pedestal

	PTB-1004
	EasyPalletizer Basic - lifting column
	Configurator item
	Robot-specific adapter plate
	Quotation item
	Safety scanner cover / stainless execution
	Engineering item
	Custom geometry / industrial robot integration


	REMEMBER THE ADAPTER PLATE
	EasyRobotics ApS




