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SERIE FLEXIGUARD | ALIMENTATION DE MACHINES SOUS ENCEINTE Easynobotlcs
®

- we move your parts

FlexiGuard Tending Station

Acces robuste. Protection maitrisée. Intégration robotique flexible.

Une plateforme robuste sous enceinte pour I'alimentation de machines CNC, le chargement et le déchargement, I'assemblage et la manutention.
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PLATEFORME D'ALIMENTATION CNC SOUS ENCEINTE @®»

Compatible avec 99 % des cobots modernes De nombreux robots industriels aprés validation Plaque d'adaptation robot a commander séparément

IMPORTANT - COMMANDEZ LA PLAQUE D'ADAPTATION ROBOT

Sélectionnez la marque et le modéle exacts du robot dans le configurateur en ligne EasyRobotics. Si l'interface standard ne convient pas, la solution de
fixation peut étre personnalisée.

99% 800 kg 1500 x 1000

des cobots modernes masse de la plateforme industrielle surface de travail en mm
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SERIE FLEXIGUARD | ROBUSTESSE INDUSTRIELLE Easvnobotlcs
®

- we move your parts

Robustesse industrielle. Concue pour la disponibilité.

Une plateforme rigide en acier, un espace protégé pour le contréleur et un ancrage défini assurent une base stable pour les cycles d'alimentation
exigeants.

800 kg 1500 x 1000

Masse structurelle assurant la
stabilité de la plateforme

mm

Grande surface perforée
pour l'alimentation

industrielle

1000 x 700 x
750 mm

Max. 8 bar

ENCEINTE RIGIDE + SOCLE PROTEGE

Compartiment protégé pour le Raccord d'air sec régulé

contréleur
ARCHITECTURE DE LA PLATEFORME
01 02 03 04 05
Machine CNC } Cellule d'alimentation fermée } Robot + préhenseur } Montage / plateau perforé } Chaine de sécurité
Enceinte rigide Ancrage au sol

La structure en acier et les zones de service fermées protégent les équipements La station est mise a niveau et solidement fixée au sol pour un fonctionnement
dans les environnements de production exigeants. répétable du robot.

Socle ventilé Commandes intégrées

Six portes de service munies d'ouvertures de ventilation facilitent le
refroidissement et I'accés pour la maintenance.

Un espace est prévu pour la commande du robot, les équipements électriques,
I'arrét d'urgence et la signalisation d'état.

Les éléments de I'enceinte sont fixés
mécaniquement au socle rigide.

Le contrdleur et les équipements
électriques sont logés dans le socle
inférieur.

L'ancrage au sol et la mise a niveau sont requis avant utilisation.

FlexiGuard Tending Station | EasyRobotics www.easyrobotics.biz 02



-
SERIE FLEXIGUARD | ACCES A TOUTE LA SURFACE EaszObotlcs
®

- we move your parts

Ouvrez I'angle. Accédez a toute la table.

Le concept d'acces libere I'angle avant-latéral pour charger, fixer les pieces, nettoyer et entretenir toute la surface de travail.

Arrétez et déverrouillez

Mettez le systéme en sécurité avant d'ouvrir tout
élément d'acces.

Faites coulisser la porte avant

ANGLE OUVERT
ACCES INTEGRAL La porte avant coulisse sur un rail de roulement
industriel Igus, pour une ouverture manuelle

fluide.

Ouvrez I'accés latéral et la section d'angle pour
supprimer I'obstacle fixe au bord de la table.

Utilisez toute la surface

e Ouvrez le c6té et I'angle

Le plateau perforé de 1500 x 1000 mm est
entierement accessible pour les changements de
série et la maintenance.

FERME - MODE PRODUCTION OUVERT - MODE CHANGEMENT DE SERIE

/

Les accés avant, latéral et d'angle
dégagent le passage pour le
chargement.

OUVERT /

Les protecteurs forment une
enceinte controlée autour du
robot et du procédé.

AN
7

CONDITION D'ACCES SECURISE

Les mouvements du robot doivent étre arrétés dés qu’une porte ou une section d'angle est ouverte ou retirée.
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SERIE FLEXIGUARD | CONCEPT DE SECURITE PAR ENCEINTE EasyHObotlcs
®

- we move your parts

Enceinte fermée. La sécurité sans complexiteé inutile.

La surveillance de sécurité des accés peut relier les portes a un circuit d'arrét surveillé et a une séquence de redémarrage controlée.

Accés surveillés

Les interrupteurs des portes et portillons surveillent les points
d'acces protégés.

Logique du relais de sécurité

Portes fermées Interrupteurs Relais de Autorisation Cycle robot Un relais ou un automate de sécurité évalue la chaine d'acces et
de sécurité sécurité slire demande un arrét sdr.

Redémarrage controlé

ARRET SCIR Mouvements inhibés tant que les

conditions de réarmement validées ne
sont pas remplies.

Apreés fermeture des accés, le réarmement et le redémarrage
suivent le concept validé de la cellule.

Possibilité de se passer de scanner

Dans de nombreuses configurations fermées et validées, ce
concept peut éviter le recours a des scanners de zone colteux.

UN SCANNER N’EST PAS SYSTEMATIQUEMENT NECESSAIRE

Lorsque tous les accés sont fermés et que les interverrouillages et relais de sécurité sont correctement intégrés, I'enceinte
peut assurer la protection requise sans scanner de zone. La décision finale dépend du robot, du procédé, de l'outillage, des
acceés et de I'analyse complete des risques.

SCANNER
DE ZONE

L'intégrateur reste responsable de I'analyse des risques, des fonctions de sécurité, de la validation et de la conformité de I'ensemble de la

RESPONSABILITE DE L'INTEGRATEUR .
cellule robotisée.
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SERIE FLEXIGUARD | COMPATIBILITE DES ROBOTS EasyHObotlcs
®

- we move your parts

99 % des cobots. De nombreux robots industriels.

Le concept de fixation couvre la plupart des robots collaboratifs ; I'ingénierie de projet étend la plateforme a de nombreuses applications de robots
industriels.

Compatibilité standard avec les cobots

La compatibilité annoncée couvre 99 % des cobots modernes lorsque la plaque d'adaptation robot appropriée est sélectionnée.

99%

DES COBOTS MODERNES ) i . .
Intégration de robots industriels

De nombreux robots industriels compacts et de taille moyenne peuvent étre intégrés aprés examen technique des charges, de la portée
et des protections.

COMPATIBILITE ANNONCEE

Ingénierie sur mesure

Si l'interface de fixation standard ne convient pas, la plaque d'adaptation, la colonne ou la position de montage peut étre personnalisée.

EXAMEN TECHNIQUE DES ROBOTS INDUSTRIELS

‘ Masse du robot et charge utile 6 Moments a la base et dynamique ° Portée et enveloppe de collision

° Schéma de fixation et orientation ° Passage des cables et accés de maintenance ° Protections et fonctions de sécurité requises

PROCESSUS DE CONFIGURATION

01 02 03 04 05

. .
Choisir le modéle de robot Choisir la plaque d'adaptation Veérifier les charges et la portée Ajouter une interface sur mesure

Lo . Valider la cellule compléte
si nécessaire

N'OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D'ADAPTATION

La plaque d'adaptation spécifique au robot se commande séparément, sauf inclusion explicite dans le devis. Utilisez le configurateur EasyRobotics ou demandez une interface sur
mesure.
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SERIE FLEXIGUARD | CARACTERISTIQUES TECHNIQUES Easynobotlcs
®

- we move your parts

Caractéristiques techniques

Valeurs commerciales de référence de la configuration standard FG-1000-T.

Référence de commande

A
Dimensions hors tout (L x | x H)
Poids du produit
£
£
o
. g
N
-3
=] q
w Surface de travail
=
<
T
Fixation du robot
I bl
.‘.
Compatibilité
v o
<& »
- >
LONGUEUR : 2213 mm
Compartiment du contréleur
Alimentation en air
LARGEUR : 1330 mm
Ancrage au sol
Support de boitier d'apprentissage
SURFACE DE TRAVAIL ESPACE CONTROLEUR
Interface
Plateau perforé de 1500 x 1000 mm pour les Compartiment inférieur protégé de 1000 x
montages et les plateaux porte-pieces en 700 x 750 mm, avec acces de Accés
option. maintenance.

FG-1000-T

2213 x 1330 x 2420 mm

800 kg

Plateau perforé de 1500 x 1000 mm

0° ou 45°

99 % des cobots modernes ; de nombreux
robots industriels aprés examen

1000 x 700 x 750 mm

Air sec, 8 bar max.

Requis

Inclus

Sélecteur ; intégration E/S et borniers selon le

projet

Portes avant et latérales manuelles ; porte
avant sur rail de roulement

Les valeurs de référence peuvent varier selon le robot, les options et I'ingénierie de projet. Le devis approuvé et les plans du projet prévalent.
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SERIE FLEXIGUARD | EQUIPEMENTS ET OPTIONS EaszObotlcs
®

- we move your parts

Configurez la station selon votre procéde.

L'équipement standard, les options catalogue et les adaptations sur mesure créent une cellule adaptée au robot, au flux de piéces et au concept de
sécurité du site.

EQUIPEMENT STANDARD OPTIONS CATALOGUE OPTIONS SUR MESURE

Plateau perforé Roues Plaque d'adaptation robot

Surface d'alimentation de 1500 x 1000 mm Pour les déplacements planifiés et les manutentions de
maintenance

Interface spécifique au robot sélectionnée dans le
configurateur

Compartiment du contrdleur Station d'ancrage au sol Montage / plateau sur mesure
Logements, plateaux et configurations de chargement

adaptés aux pieces

Socle inférieur protégé et ventilé Positionnement répétable de la station

Intégration de robots industriels

Charges du robot, colonne, cables et protections congus
selon le projet

Deux emplacements de fixation possibles Uniquement lorsqu‘un concept a scanner est retenu

Colonne lumineuse et arrét d'urgence Plateau porte-piéces réglable Ensemble de commande de sécurité
Interverrouillages de portes, relais de sécurité et interfaces

propres au projet

Signalisation d'état et architecture d'arrét d'urgence Remplagable a I'aide de huit vis M8

Support de boitier d'apprentissage | Capot de scanner de sécurité

Portes d'accés manuelles E/S du montage client

Capteurs et intégration des borniers pour le montage du
procédé

Porte avant guidée sur rail et accés latéral

APPLICATIONS TYPIQUES
Alimentation de machines CNC Chargement / déchargement Assemblage
Manutention Inspection Finition

Les options sont fournies uniquement si elles figurent dans le devis ou la confirmation de
commande.
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EasyRobhotics
®

- we move your parts

Vue d'ensemble des commandes

Référence produit publiée, articles configurables et éléments de commande propres au projet.

Référence de commande Article Configuration / note de commande

FG-1000-T FlexiGuard Tending Station H:2420 mm, | : 1330 mm, L : 2213 mm, poids : 800 kg. Plateau perforé inclus : 1 : 1000 x L : 1500 mm

Article du configurateur Plaque d'adaptation robot Interface spécifique au robot obligatoire, sauf inclusion explicite dans le devis

Plateau porte-pieces réglable ou plateau de

Géométrie et capacité adaptées aux composants
montage sur mesure

Devis / configurateur

Devis / configurateur Roues Option de mobilité ; la position de travail et I'ancrage doivent étre validés
Devis / configurateur Station d'ancrage au sol Positionnement répétable pour les déplacements planifiés

Devis / configurateur Capot de scanner de sécurité Pour les projets utilisant un concept de protection a scanner

Projet / devis Ensemble relais de seécurite et interverrouillages Périmétre final défini par I'analyse des risques de la cellule compléte
Ingénierie / devis Relbei IRl e AR A e Ut Pour les robots et configurations hors de la gamme d'adaptateurs standard

mesure

N'OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D'ADAPTATION ROBOT

Sélectionnez le modéle exact du robot dans le configurateur du site EasyRobotics. Scannez le code pour accéder a la page produit FlexiGuard actuelle.

PAGE PRODUIT

EasyRobotics ApS Tinggérdvej 1| 6400 Senderborg | Danemark info@easyrobotics.dk | +45 53770267

Sous réserve derreurs et de modifications. EasyRobotics se réserve le droit de corriger les erreurs et omissions et de modifier sans préavis la conception, les dimensions, les caractéristiques techniques, les logiciels, les références de
commande, la disponibilité et la documentation. Le devis approuvé, la confirmation de commande et les plans du projet prévalent toujours. La cellule robotisée finale doit faire I'objet d'une analyse des risques et étre validée par l'intégrateur.

ard Tending Station | EasyRobotics
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	FlexiGuard Tending Station
	Robust access. Controlled guarding. Flexible robot integration.
	A heavy-duty enclosed platform for CNC machine tending, loading and unloading, assembly, and material handling.
	IMPORTANT - ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	IMPORTANT - ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	Select the exact robot brand and model in the EasyRobotics online configurator. If the standard interface does not fit, the mounting solution can be customized.


	99%
	800 kg
	1500 x 1000
	FLEXIGUARD SERIES |
	INDUSTRIAL ROBUSTNESS


	Industrial strength. Engineered for uptime.
	A rigid steel platform, protected controller space and defined anchoring create a stable base for demanding tending cycles.
	RIGID ENCLOSURE + PROTECTED BASE

	800 kg
	1000 x 700 x 750 mm
	1500 x 1000 mm

	Max. 8 bar
	PLATFORM ARCHITECTURE
	Rigid enclosure
	Ventilated base
	Floor anchoring
	Integrated controls
	FLEXIGUARD SERIES | FULL-SURFACE ACCESS



	Open the corner. Reach the entire table.
	The access concept clears the front-side corner so operators can load, fixture, clean and service the complete work surface.
	OPEN CORNER FULL ACCESS
	Stop and unlock
	Slide the front door
	Open side and corner
	Use the full surface
	CLOSED - PRODUCTION MODE
	OPEN - CHANGEOVER MODE
	OPEN


	SAFE ACCESS CONDITION

	Closed guarding. Safety without unnecessary complexity.
	Safety-rated access monitoring can connect the doors to a monitored stop circuit and controlled restart sequence.
	Doors closed

	SAFE STOP
	Monitored access
	Safety relay logic
	Controlled restart
	Scanner-free potential

	A SCANNER IS NOT AUTOMATICALLY REQUIRED
	When all access points are closed and safety-rated interlocks and relays are correctly integrated, the enclosure may provide the required safeguarding without an area scanner. The final decision depends on the robot, process, tooling, access points and the complete risk assessment.
	INTEGRATOR RESPONSIBILITY


	99% of cobots. Many industrial robots.
	A broad mounting concept covers most collaborative robots, while project engineering extends the platform to many industrial robot applications.


	99%
	OF MODERN COBOTS
	Standard cobot compatibility
	Industrial robot integration
	Custom engineering

	TECHNICAL REVIEW FOR INDUSTRIAL ROBOTS
	DO NOT OMIT THE ADAPTER PLATE
	FLEXIGUARD SERIES | TECHNICAL SPECIFICATION

	Technical specification
	Commercial reference values for the standard FG-1000-T configuration.
	HEIGHT  : 2420 mm
	2213 mm LENGTH
	1330 mm WIDTH
	WORK SURFACE
	CONTROLLER SPACE
	Order code
	FG-1000-T
	Overall dimensions (L x W x H)
	2213 x 1330 x 2420 mm

	Product weight
	800 kg

	Work surface
	1500 x 1000 mm perforated grid plate

	Robot mount
	0 deg or 45 deg

	Comp atibilit y
	99% of modern cobots; many industrial robots after review

	Controller compartment
	1000 x 700 x 750 mm

	Air supply
	Max. 8 bar dry air

	Floor anchoring
	Required

	Teach pendant bracket
	Included

	Interface
	Selector switch; project-specific I/O / terminal integration

	Access
	Manual front and side doors; front door on rolling rail
	Reference values may vary with robot, options and project engineering. Approved quotation and project drawings take precedence.

	FLEXIGUARD SERIES | EQUIPMENT AND OPTIONS




	Configure the station around the process.
	Standard equipment, published options and engineered additions create a cell for the robot, part flow and site safety concept.
	STANDARD EQUIPMENT
	Perforated grid plate
	Controller compartment
	Teach pendant bracket
	Tower light and E-stop
	Manual access doors

	PUBLISHED OPTIONS
	Wheels
	Floor dock
	Safety scanner cover
	Adjustable parts tray

	ENGINEERED OPTIONS
	Robot adapter plate
	Custom fixture / tray
	Industrial robot integration
	Safety control package
	Customer fixture I/O

	TYPICAL APPLICATIONS
	CNC machine tending
	Material handling
	Loading / unloading
	Inspection
	Assembly
	Finishing
	FLEXIGUARD SERIES | ORDERING



	Ordering overview
	Published product reference plus configurable and project-specific order items.
	Order reference
	Item
	Configuration / ordering note
	FG-1000-T
	Configurator item
	Quotation / configurator
	Quotation / configurator
	Quotation / configurator
	Quotation / configurator
	Project / quotation
	Engineering / quotation

	REMEMBER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	EasyRobotics ApS





