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- We move your parts

EasyPalletStation

Architecture modulaire a deux palettes pour cobots, robots industriels
et automatisation mobile

Une plateforme de palettisation robuste, ancrée au sol, qui associe une ou deux stations pour palettes au socle, au robot et au
concept de sécurité les mieux adaptés a I'application.

C. Compatible avec 99 % des cobots modern% (. Nombreux robots industriels ) C. Configurable pour robots mobiles | AMR )

COMMANDEZ LA PLAQUE D’ADAPTATION DU ROBOT

Sélectionnez le modéle de robot dans le configurateur EasyRobotics et commandez séparément la plaque d’adaptation
correspondante. Si aucune interface standard ne convient, une plaque sur mesure peut étre congue.
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Concue pour une palettisation stable et répétable

Les modules en acier massif offrent un repére précis pour le positionnement des palettes, la portée du robot et une
manutention répétable en fin de ligne.

160 kg

N EPS-1000 a deux stations, sans socle

220 kg

EPS-1000 avec socle standard

950 mm

Hauteur du socle fixe standard

Ancrage au sol

PLATEFORME STRUCTURELLE

Obligatoire en production

UNE ARCHITECTURE ROBUSTE

o Structure rigide en acier ° Acces libre aux palettes

Le chassis robuste résiste aux déplacements et offre une référence La faible hauteur de la station facilite le remplacement des palettes a
mécanique répétable. I'aide d'un transpalette ou d’un chariot élévateur.

° Géométrie de palette adaptable a Interface de socle modulaire

Le positionnement réglable accepte les principaux standards de Utilisez le socle fixe standard ou concevez un autre socle, une colonne
palettes : EUR, GMA et APAC. élévatrice ou une interface pour robot mobile.
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D palettes pour un flux continu
I | ——
Avec deux emplacements de palette, le robot peut continuer d’'un cété pendant que la
palette terminée est remplacée de l'autre.
e Charger @ Palettiser e Remplacer ° Alterner
Présentez les cartons, boites ou Le robot réalise le schéma de Retirez la palette terminée et Le robot change de c6té et la
piéces provenant du convoyeur palettisation choisi sur la placez une palette vide du production se poursuit avec un
ou du processus en amont. palette active. cOté inactif. temps d’attente minimal.
Formats de palettes pris en charge Avantages opérationnels
@ Unou deux emplacements de palette
GMA 1219 x 1016 mm
@ Bon acces pour 'opérateur et le chariot élévateur
EUR 1 1200 x 800 mm
@ Alternance rapide entre gauche et droite
EUR 3 1200 x 1000 mm
@ Aucun besoin en air comprimé
GLOB 1067 x 1067 mm
@ Détection de palette adaptée au projet
APAC 1100 x 1100 mm
AUS 1165 x 1165 mm e ‘ e X . Ll
!.-'. H.L' [[ ll! ] i 1 r £
FLEXIBILITE DES FORMATS DE PALETTES
Pt
L]
&.._._. Ly 1.__..__'_._%
Les capteurs de présence de palette ne sont pas inclus de série.
Ajoutez la détection et les interverrouillages requis par
I’évaluation des risques ou la séquence du processus.
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Une plateforme. Plusieurs architectures robotiques.

La station mécanique peut étre configurée selon le robot, son enveloppe de travail, la charge utile, la logistique
de l'usine et le concept de sécurité requis.

o—0°

Robots collaboratifs Robots industriels Robots mobiles et AMR
Concue pour 99 % des cobots modernes. De nombreux robots industriels compacts et de La station s’adapte a différents robots mobiles,
Validez la portée, la charge sur la base, I'outil taille moyenne peuvent étre intégrés apres AMR, AGV ou manipulateurs mobiles, avec
et la géométrie des palettes. étude de leur masse, des moments, de la des interfaces d’accostage, de hauteur et de
dynamique et des protections. transfert propres au projet.
] ] ]

ARCHITECTURE DU SOCLE

]
I
; ; ; ; 1
Socle fixe standard Autre hauteur fixe Colonne élévatrice Interface robot mobile
950 mm Selon le projet Pour hauteurs de pile variables Accostage | transfert sur mesure

N’oubliez pas la plaque d’adaptation.

Sélectionnez le modele exact de robot dans le configurateur en ligne. La plaque se commande séparément ; une
interface sur mesure peut étre congue si nécessaire.

Portée | charge utile | moments a la base

VERIFICATION DU CHOIX DU ROBOT Plan de fixation | enveloppe de palette | concept de sécurité
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Configurez la station selon votre processus

Commencez avec un module pour une palette ou choisissez I'ensemble complet a deux palettes avec un socle central.

EPS-1000 | Ensemble a deux palettes

1 x socle fixe, 2 x stations pour palettes

EPS-1001 | Station pour une palette

1 x station pour palette, sans socle

Module de station

Poids configuré

Hauteur du socle
Emplacements de palette

Idéal pour

CONFIGURATIONS TYPES

0 Station simple + robot
existant

1274 x 874 x 362 mm
220 kg

950 mm

Palettisation continue gauche/droite

° Station double +
socle fixe

Module de station

Poids du module

Socle

Emplacements de palette

Idéal pour

e Station double + colonne
élévatrice

1274 x 993 x 362 mm

A confirmer au devis

Non inclus

Implantations sur mesure et
extension progressive

° Station + logistique par
robot mobile

L’encombrement total de I'installation dépend du format de palette, du socle, du robot, des protections et des dispositifs de sécurité.

EasyPalletStation | EasyRobotics
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Opti t intégrati
I | ——
Associez les options du catalogue a une ingénierie spécifique au projet pour répondre aux exigences du robot, de
limplantation de l'usine et de la stratégie de sécurité.
OPTION DU CATALOGUE
SC-1000 | Capot de scanner de sécurité Plaque d’adaptation robot
Article du configurateur
Capot mécanique adapté a la configuration du scanner choisie. Le Sélectionnez séparément la plaque correspondant au robot. Une plaque
matériel du scanner et la programmation de sécurité sur mesure est disponible si I'interface standard ne convient pas.
dépendent de I'application.
OPTIONS SUR MESURE
° Autre socle ° Adaptation robot mobile ° Détection de palette
Hauteur fixe, colonne élévatrice Accostage AMR / AGV, transfert mécanique et Capteurs, logique de confirmation et
ou socle du client. adaptation de la hauteur. interverrouillages.
° Intégration du convoyeur e Géométrie de palette ° Ensemble robot industriel
sur mesure
Hauteur d’entrée, position de prise et échanges Butées, guides et cadres adaptés a la palette ou Console du robot, adaptateur, ancrage et
de signaux de commande. au support de charge choisi. concept de sécurité.
PRINCIPE DE CONFIGURATION
Robot ) Plaque d’adaptation ) Socle ) Station pour palette ) Concept de sécurité
Les options peuvent nécessiter une étude spécifique au projet, une validation de sécurité et un devis séparé.
EasyPalletStation | EasyRobotics www.easyrobotics.biz 06
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Installation stable. Validez la cellule complete.

La plateforme est un composant du systeme d’automatisation.
La sécurité et la conformité finales dépendent de I'application compléte.

Vérifiez I'implantation et le sol Résume teChmque

Vérifiez 'accés aux palettes, la portée du robot, la qualité du
béton et les distances de sécurité.

Emplacements de palette EPS-1000: 2 | EPS-1001: 1

. A I igatoi
Ancrez les stations et le socle nerage au so Obligatoire

Utilisez des ancrages au sol adaptés au support et

aux charges prévues. Fixation du pupitre de

programmation Flexible : sur la base ou au sol

Capteurs de palette Non inclus de série
Installez la plaque d’adaptation et le robot
Respectez les exigences de montage du fabricant du robot. . R )

Armoire du contréleur Non incluse

Air comprimé Non requis
Réglez les positions des palettes

Interface standard Aucune

Réglez les butées et les dégagements selon les
standards de palettes choisis.

99 % des cobots modernes ; nombreux
robots industriels aprés validation

Compatibilité des robots

Intégrez le processus et la sécurité

Raccordez le convoyeur, le préhenseur, le scanner ou le #971033
systeme de protection et la commande de la cellule.

Validez avant la mise en production

Réalisez I'évaluation des risques, les essais de temps d’arrét,
la vérification de la portée et la validation fonctionnelle.

La station ne constitue pas une cellule robotisée compléte portant le marquage CE. L’intégrateur est responsable de I’évaluation finale des risques, des
protections, des performances de sécurité et de la conformité de ’ensemble de la machine.
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Guide de commande

Références des produits du catalogue et interface robot requise, a commander séparément.

Réf. commande Produit / configuration Contenu

L:1274 mm |:874 mm H: 362 mm

EPS-1000 EasyPalletStation - ensemble a deux palettes 1 socle fixe de 950 mm + 2 stations pour palettes
EPS-1001 EasyPalletStation - module simple li st%'j;i ?{;Tlrlpijzg;?an': 50332 mm

SC-1000 Capot de scanner de sécurité Capot mécanique en option

Article du configurateur Plaque d’adaptation spécifique au robot A sélectionner et commander séparément

Autre socle, interface robot mobile, capteurs

o ) Contenu défini selon le projet
et intégration sur mesure

Devis | ingénierie

N’OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D’ADAPTATION

Sélectionnez le modéle exact de robot dans le configurateur EasyRobotics.
La plaque d’adaptation ne doit étre considérée comme incluse que si cela est précisé dans le devis.
Une interface sur mesure peut étre concue si nécessaire.

. CONFIGURATEUR /| PORTAIL PARTENAIRES
EasyRobotics ApS

e easyrobotics.biz/login
Tinggardvej 1, 6400 Sgnderborg, Danemark y 9

info@easyrobotics.dk | +45 5377 0267 Sélectionnez le modéle de robot, la plaque d’adaptation
www.easyrobotics.biz et les options du projet.

Sous réserve d'erreurs et d'omissions. Les données techniques, dimensions, poids, illustrations, noms de produits, références de commande et disponibilités peuvent étre modifiés sans
préavis. Le devis en vigueur, les plans du projet approuvés et la confirmation de commande font foi. La compatibilité du robot et la sécurité de la
cellule complete doivent étre validées pour I'application concernée.

REV. BROCHURE 2026-07
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	PALLETIZING | TECHNICAL PRODUCT BROCHURE
	EasyPalletStation
	Modular dual-pallet architecture for cobots, industrial robots and mobile
	automation
	A robust, floor-anchored palletizing platform that combines one or two pallet stations with the pedestal, robot and safety concept best suited to the application.
	ORDER THE ROBOT ADAPTER PLATE
	Select the robot model in the EasyRobotics configurator and order the matching adapter plate separately. If no standard interface fits, a custom plate can be engineered.
	EASYPALLETSTATION SERIES | 8-PAGE TECHNICAL BROCHURE





	Built for stable, repeatable palletizing
	High-mass steel modules create a defined reference for pallet placement, robot reach and repeatable end-of-line handling.
	160 kg
	EPS-1000 dual-station set without pedestal

	220 kg
	EPS-1000 with standard pedestal

	950 mm
	Standard fixed pedestal height

	Floor anchored
	Required for production use
	ROBUSTNESS ARCHITECTURE
	Rigid steel structure
	The robust frame resists movement and provides a repeatable mechanical datum.

	Flexible pallet geometry
	Adjustable positioning supports common pallet standards from EUR to GMA and APAC.

	Open pallet access
	The low station height allows straightforward pallet exchange by pallet truck or forklift.

	Modular pedestal interface
	Use the standard fixed pedestal or engineer a different pedestal, lifting column or mobile robot interface.



	Dual-pallet flow keeps the process moving
	With two pallet positions, the robot can continue on one side while the completed pallet is exchanged on the other.
	Load
	Palletize
	Exchange
	Switch

	Supported pallet formats
	GMA
	EUR 1
	EUR 3
	GLOB
	APAC
	AUS

	Operational benefits
	One or two pallet positions
	Good operator and forklift access
	Fast changeover between left and right
	No compressed-air requirement
	Pallet detection is project-specific


	One platform. Multiple robot architectures.
	The mechanical station can be configured around the robot, reach envelope, payload, plant logistics and required safety
	concept.
	Collaborative robots
	Industrial robots
	Mobile robots and AMRs
	PEDESTAL ARCHITECTURE
	Do not omit the adapter plate.
	Select the exact robot model in the online configurator. The plate is ordered separately; a custom interface can be engineered when required.
	ROBOT SELECTION CHECK




	Configure the station around the process
	Start with a single pallet module or specify the complete dual-pallet set with a central pedestal.
	EPS-1000 | Dual-pallet set
	1 x fixed pedestal, 2 x pallet stations
	Station module
	Configured weight
	Pedestal height
	Pallet positions
	Best for
	1274 x 874 x 362 mm
	220 kg
	950 mm
	Continuous left/right palletizing


	EPS-1001 | Single pallet station
	1 x pallet station, without pedestal
	Station module
	Module weight
	Pedestal
	Pallet positions
	Best for
	1274 x 993 x 362 mm
	Confirm in quotation
	Not included
	Custom layouts and staged expansion

	TYPICAL BUILD-UPS


	Options and engineered integration
	Combine published options with project-specific engineering to match the robot, factory layout and safety strategy.
	PUBLISHED OPTION

	SC-1000 | Safety Scanner Cover
	Mechanical cover for the selected scanner arrangement. Scanner hardware and safety programming are application-specific.

	Robot adapter plate | Configurator item
	Select the robot-specific plate separately. A custom plate is available when the standard interface does not fit.
	ENGINEERED OPTIONS
	Alternative pedestal
	Mobile robot adaptation
	Pallet detection
	Conveyor integration
	Custom pallet geometry
	Industrial robot package



	Install for stability. Validate the complete cell.
	The platform is one component of the automation system. Final safety and conformity depend on the complete application.
	Verify layout and floor
	Anchor the stations and pedestal
	Install adapter plate and robot
	Set pallet positions
	Integrate process and safety
	Validate before production

	Technical summary
	Pallet positions
	EPS-1000: 2 | EPS-1001: 1
	Floor anchoring
	Teach pendant mounting
	Pallet sensors
	Controller enclosure
	Compressed air
	Standard interface
	Robot compatibility
	The station does not constitute a complete CE-marked robot cell. The integrator is responsible for the final risk assessment, guarding, safety performance and
	conformity of the complete machinery.



	Ordering overview
	Published product references and the separately required robot interface.
	EPS-1000
	EPS-1001
	SC-1000
	REMEMBER THE ADAPTER PLATE
	Select the exact robot model in the EasyRobotics configurator. The adapter plate is not assumed to be included unless stated in the quotation. A custom interface can be engineered when required.
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