
EASY LOADMATE TEN /  BROCHURE TECHNIQUE DU PRODUIT

F L U X  M O B I L E  D E  M A T I È R E S

Easy LoadMate Ten
Automatisation lean à haute capacité pour la production CNC moderne

Déplacez les matières. Gardez la station du robot fixe.

Un chariot robuste à dix tiroirs qui se déplace entre les
postes et vient s’accoster à un socle de robot
indépendant. Préparez le lot suivant hors ligne,
standardisez le flux de matières et réservez le temps
machine à la production.

10 50 kg
TIROIRS PAR TIROIR

Compatible avec 99 % des cobots modernes

De nombreux robots industriels après validation

PLAQUE D’ADAPTATION DU ROBOT

Sélectionnez et commandez séparément la plaque spécifique
au robot dans le configurateur EasyRobotics.

!
600 × 400 mm
SURFACE UTILE PAR TIROIR

ER-LM9001
EASY LOADMATE TEN

10 tiroirs | 50 kg par tiroir | 4 roues | accostage à ressort | colonne lumineuse
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EASY LOADMATE TEN /  CONCEPTION STRUCTURELLE

Conçu pour le flux de production

Une plateforme mobile de masse élevée, dotée d’interfaces maîtrisées pour les tiroirs et l’accostage, conçue
pour une manutention répétable au quotidien en milieu industriel.

ER-LM9001
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190 kg
Masse élevée de la plateforme

Structure mobile robuste pour des
déplacements répétés et un usage
industriel.

≤ 2 mm
Flèche maximale publiée

Performance structurelle à la pleine
charge nominale de chaque tiroir.

GOUPILLE
Verrouillage positif des
tiroirs

Tiroirs verrouillés par goupille,
avec une force d’extraction
publiée de 20 N.

4
Roues pour la mobilité

Déplacez les matières et les
en-cours entre les postes, sans
chariot élévateur.

RESSORT
Accostage défini

Un verrou à ressort relie le chariot à
la station fixe du robot.

COLONNE
Confirmation visible

Une colonne lumineuse indique
clairement à l’opérateur l’état
d’accostage.

ARCHITECTURE DE CHARIOT PASSIF

Le chariot mobile ne nécessite ni air
comprimé ni interface de commande

propre.

CHARIOT MOBILE VERROU À RESSORT SOCLE FIXE ROBOT MACHINE CNC

Le chariot mobile ne nécessite ni air comprimé ni interface de commande propre.
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EASY LOADMATE TEN /  FLUX LEAN DE MATIÈRES

Un flux lean, pas un stock immobile

Séparez la préparation du temps machine. Réapprovisionnez le chariot hors ligne et amenez-le au poste
uniquement lorsque le lot suivant est prêt.

STATION D’ACCOSTAGE
INDÉPENDANTE

1200 mm
SOCLE FIXE DU ROBOT

01

Préparer
hors ligne

Chargez, contrôlez et
préparez le lot suivant

à l’écart de la
machine CNC.

02

Déplacer au
point d’utilisation

Déplacez le chariot entre
les postes selon

l’évolution de la demande.

03

Accoster et
confirmer

Engagez le verrou à
ressort et vérifiez la
colonne lumineuse.

04

Produire et
échanger

Traitez les pièces d’un
chariot pendant que le
second est préparé.

05

Réapprovisionner

Ramenez le chariot en fin
de cycle dans la zone de

préparation.

EFFETS LEAN

Moins d’attente sur la CNC

Moins d’interruptions de
l’opérateur

Interface de chariot
standardisée

Moins de déplacements
inutiles

État visuel clair

Flux évolutif entre plusieurs
stations

STATION D’ACCOSTAGE INDÉPENDANTE

Le robot reste sur un socle fixe de 1200 mm. Le chariot mobile
s’accoste à l’interface du socle, ce qui permet à un même
porteur de matières de desservir plusieurs stations. Des stations
d’accostage supplémentaires peuvent être proposées pour les
implantations à plusieurs machines.
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EASY LOADMATE TEN /  DONNÉES TECHNIQUES

Spécifications techniques

Données publiées pour ER-LM9001. Vérifiez le plan final approuvé et la confirmation de commande avant
l’installation.

ER-LM9001
RÉFÉRENCE DE COMMANDE PUBLIÉE

10 × 50 kg
CAPACITÉ DES TIROIRS

190 kg
POIDS DU PRODUIT

Dimensions (L × l × H) 433 × 838 × 1372 mm

Nombre de tiroirs 10

Charge nominale par tiroir 50 kg

Hauteur maximale de pièce 100 mm

Surface utile du tiroir 600 × 400 mm

Exemple de capacité 28 pièces de 80 × 80 mm

Verrouillage du tiroir Verrouillage par goupille

Force d’extraction par tiroir 20 N

Accostage du chariot Verrou à ressort

Confirmation d’accostage Colonne lumineuse

Socle externe du robot 1200 mm

Alimentations et interfaces du chariot Sans air / sans interface de commande

Mobilité 4 roues

Les documents publiés peuvent présenter de légères variations dimensionnelles. Le plan de projet approuvé et la confirmation de commande font foi.
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EASY LOADMATE TEN /  COMPATIBILITÉ DES ROBOTS

La compatibilité du robot commence à l’interface

Le chariot est mobile ; le robot est installé sur un socle indépendant. La plaque d’adaptation spécifique relie le
robot sélectionné à ce socle.

99 %
DES COBOTS MODERNES

ROBOT
PLAQUE

D’ADAPTATION
SPÉCIFIQUE

SOCLE
EXTERNE

CHARIOT
ACCOSTÉ

De nombreux robots industriels compacts peuvent également être intégrés après validation technique.

À VALIDER AVANT LA MISE EN SERVICE

Masse du robot et moment à la base

Portée vers tous les tiroirs et la machine

Charge utile, accélération et dynamique du cycle

Schéma de fixation et cheminement des câbles

Protections et fonctions de sécurité requises

N’OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D’ADAPTATION

Sélectionnez le modèle exact de robot dans le configurateur en ligne d’EasyRobotics avant de
commander. La plaque d’adaptation est un article distinct, sauf inclusion expresse dans le devis. Si
aucune plaque standard ne convient, une interface sur mesure peut être conçue.

!

OUVRIR LE
CONFIGURATEUR /

PORTAIL PARTENAIRES
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EASY LOADMATE TEN /  OPTIONS

Configurez le système autour du procédé

Partez de la plateforme publiée ER-LM9001 et ajoutez des chariots, des accostages, des matériaux et des
interfaces selon le concept de production.

CONFIGURATION STANDARD OPTIONS ET ÉLÉMENTS D’INGÉNIERIE

Chariot mobile à dix tiroirs Chariot LoadMate supplémentaire

50 kg de charge nominale par tiroir Station d’accostage supplémentaire

Verrouillage par goupille et 20 N d’extraction Version entièrement en acier inoxydable

Quatre roues Plaque d’adaptation spécifique au robot

Interface d’accostage avec verrou à ressort Plateaux et outillages sur mesure

Confirmation par colonne lumineuse Interface pour robot industriel

Socle externe de robot de 1200 mm Protections et commandes spécifiques au projet

MODE DE COMMANDE

ÉLÉMENT INTÉRÊT POUR LE PROCÉDÉ MODE DE COMMANDE

Chariot supplémentaire Préparation avec échange rapide Devis

Accostage supplémentaire Un chariot, plusieurs stations Devis

Acier inoxydable Hygiène / résistance à la corrosion Devis

Plaque d’adaptation Interface spécifique au robot Configurateur

Outillages sur mesure Présentation spécifique des pièces Devis d’ingénierie

ER-LM9001 Plateforme standard publiée. Les options sans numéro fixe publié reçoivent leur référence dans le devis ou le configurateur.
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EASY LOADMATE TEN /  INSTALLATION ET SÉCURITÉ

Accoster, vérifier, produire

Une configuration répétable impose d’installer et de valider, comme une cellule complète, la station fixe,
l’interface du robot et la séquence d’accostage.

1 Positionner la station
Installez le socle fixe et l’interface d’accostage
sur une base adaptée, conformément au plan
du projet.

2 Monter le robot
Utilisez la plaque adaptée et respectez les
instructions du fabricant concernant la visserie
et les couples de serrage.

3 Déplacer et accoster
Approchez lentement, engagez le verrou à
ressort et immobilisez le chariot dans la
position définie.

4 Confirmer l’état
Vérifiez la colonne lumineuse et les
interverrouillages du projet avant le passage en
mode automatique.

5 Valider le procédé
Vérifiez la portée, la charge utile, les
dégagements, les arrêts et le redémarrage en
sécurité.

6 Approuver la cellule
complète

Finalisez l’évaluation des risques, les
protections et la conformité de l’installation
intégrée.

SCHÉMA INDICATIF
LE PLAN FINAL FAIT FOI

PÉRIMÈTRE DU SYSTÈME

Le chariot mobile ne nécessite ni air comprimé ni
interface de commande. La cellule complète peut
nécessiter des E/S machine, des circuits de
sécurité, une enceinte et d’autres intégrations
spécifiques.

CONTRÔLES
DE ROUTINE

Roues et freins | verrouillages des tiroirs | surfaces d’accostage | colonne lumineuse | outillages et
fixations | dommages ou contamination

Responsabilité de l’intégrateur : valider la cellule complète d’alimentation, y compris le robot, la pince, la machine CNC, les outillages, les protections et les exigences
légales locales.
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EASY LOADMATE TEN /  COMMANDES

Récapitulatif des commandes

Référence publiée, interface robot requise et options de projet.

RÉFÉRENCE ÉLÉMENT CONFIGURATION / FOURNITURE

ER-LM9001 Easy LoadMate Ten
L : 443, l : 838,5, H : 1372 | 10 tiroirs, 190 kg, 4 roues, accostage par verrou
à ressort et confirmation par colonne lumineuse

Article du configurateur Plaque d’adaptation spécifique au robot Choisissez la marque et le modèle exacts dans le configurateur en ligne

Article sur devis Chariot LoadMate supplémentaire Second chariot pour la préparation hors ligne et l’échange rapide

Article sur devis Station d’accostage supplémentaire Poste fixe supplémentaire pour un flux entre plusieurs machines

Article sur devis Version entièrement en acier inoxydable Configuration hygiénique ou résistante à la corrosion

Ingénierie / devis Plateaux, outillages et intégration de
robots industriels

Conception et validation spécifiques au projet

N’OUBLIEZ PAS LA PLAQUE D’ADAPTATION DU ROBOT

Commandez séparément la plaque spécifique au robot dans le configurateur EasyRobotics, sauf inclusion expresse
dans le devis.

EasyRobotics ApS

Tinggårdvej 1
6400 Sønderborg, Danemark
info@easyrobotics.dk
+45 53 77 02 67
www.easyrobotics.biz

CONFIGURATEUR / PORTAIL PARTENAIRES

easyrobotics.biz/login

Informations fournies de bonne foi, sous réserve d’erreurs ou d’omissions. EasyRobotics se réserve le droit de modifier sans préavis la conception, les dimensions, les spécifications, les références de
commande, la disponibilité et l’étendue de la fourniture. Le devis en vigueur, le plan approuvé et la confirmation de commande font foi.
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	F L U J O M Ó V I L D E M A T E R I A L E S
	Easy LoadMate Ten
	Automatización lean de alta capacidad para la producción CNC moderna
	Mueva el material. Mantenga fija la estación del robot.
	Un carro robusto de diez cajones que se desplaza entre puestos y se acopla a un pedestal de robot independiente. Prepare el siguiente lote fuera de línea, estandarice el flujo de materiales y dedique el tiempo de máquina a producir.

	50 kg
	PLACA ADAPTADORA DEL ROBOT

	600 x 400 mm
	ER-LM9001


	Construido para el flujo de producción
	Una plataforma móvil de gran masa con interfaces controladas de cajón y acoplamiento, diseñada para una manipulación repetible en el uso industrial diario.
	ER-LM9001

	190 kg
	PASADOR
	RESORTE
	<= 2 mm
	4

	TORRE
	El carro móvil no requiere aire comprimido ni interfaz de control propia.


	Movimiento lean, no inventario fijo
	Separe la preparación del tiempo de máquina. Reponga el carro fuera de línea y llévelo al puesto solo cuando el siguiente lote esté listo.
	SEPARATE DOCKING-STATION

	1200 mm
	Preparar fuera de línea
	Cargue, inspeccione y prepare el siguiente lote lejos de la máquina CNC.

	Mover al punto de uso
	Desplace el carro entre puestos según cambie la demanda.

	Acoplar y confirmar
	Active el cierre por resorte y verifique la torre luminosa.

	Producir e intercambiar
	Procese un carro mientras se prepara un segundo.

	Reponer
	Devuelva el carro terminado al área de preparación.
	EFECTOS LEAN
	Menos espera en la CNC
	Menos interrupciones del operario
	Interfaz de carro estandarizada
	Menos movimientos innecesarios
	Estado visual claro
	Flujo escalable entre varias estaciones

	ESTACIÓN DE ACOPLAMIENTO INDEPENDIENTE
	El robot permanece en un pedestal fijo de 1200 mm. El carro móvil se acopla a la interfaz del pedestal, de modo que un portamateriales puede atender varias estaciones. Pueden ofertarse estaciones de acoplamiento adicionales para diseños con varias máquinas.




	Especificación técnica
	Datos publicados para ER-LM9001. Confirme el plano final aprobado y la confirmación de pedido antes de la instalación
	ER-LM9001
	10 x 50 kg
	190 kg
	Dimensiones (L x An x Al)
	Número de cajones
	Carga nominal por cajón
	Altura máxima de pieza
	Área útil del cajón
	Capacidad de ejemplo
	Bloqueo del cajón
	Fuerza de extracción por cajón
	20 N
	Acoplamiento del carro
	Confirmación de acoplamiento
	Pedestal externo del robot
	Servicios del carro
	Movilidad



	La compatibilidad del robot empieza en la interfaz
	El carro es móvil; el robot se instala sobre un pedestal independiente. La placa adaptadora específica conecta el robot seleccionado con ese pedestal.


	99%
	DE LOS COBOTS MODERNOS
	ROBOT
	PLACA ADAPTADORA ESPECÍFICA
	PEDESTAL EXTERNO
	CARRO ACOPLADO
	También pueden integrarse muchos robots industriales compactos tras una validación de ingeniería.

	VALIDAR ANTES DE LA PUESTA EN MARCHA
	Masa del robot y momento en la base
	Alcance a todos los cajones y a la máquina
	Carga útil, aceleración y dinámica del ciclo
	Patrón de montaje y guiado de cables
	Protecciones y funciones de seguridad necesarias

	RECUERDE LA PLACA ADAPTADORA
	Seleccione el modelo exacto de robot en el configurador online de EasyRobotics antes de pedir. La placa adaptadora es una partida separada salvo inclusión expresa en la oferta. Si no existe una placa estándar adecuada, puede diseñarse una interfaz a medida.


	Configure el sistema alrededor del proceso
	Parta de la plataforma publicada ER-LM9001 y añada carros, acoplamientos, materiales e interfaces según el concepto de producción.
	CONFIGURACIÓN ESTÁNDAR
	Carro móvil de diez cajones
	50 kg de carga nominal por cajón
	Bloqueo por pasador y 20 N de extracción
	Cuatro ruedas
	Interfaz de acoplamiento con cierre por resorte
	Confirmación mediante torre luminosa
	Pedestal externo de robot de 1200 mm

	OPCIONES Y ELEMENTOS DE INGENIERÍA
	Carro LoadMate adicional
	Estación de acoplamiento adicional
	Versión completa en acero inoxidable
	Placa adaptadora específica del robot
	Bandejas y utillajes a medida
	Interfaz para robot industrial
	Protecciones y controles específicos del proyecto

	VÍA DE PEDIDO
	ELEMENTO
	VALOR PARA EL PROCESO
	Carro adicional
	Preparación swap-and-go

	Acoplamiento adicional
	Un carro, varias estaciones

	Acero inoxidable
	Higiene / resistencia a corrosión

	Placa adaptadora
	Interfaz específica del robot

	Utillajes a medida
	Presentación específica de piezas
	VÍA DE PEDIDO

	Oferta
	Oferta
	Oferta
	Configurador
	Oferta de ingeniería


	ER-LM9001


	Acoplar, verificar, producir
	Una configuración repetible exige instalar y validar como una célula completa la estación fija, la interfaz del robot y la secuencia de acoplamiento.
	Posicionar la estación
	Instale el pedestal fijo y la interfaz de acoplamiento sobre una base adecuada conforme al plano del proyecto.

	Montar el robot
	Utilice la placa correcta y siga las instrucciones del fabricante sobre tornillería y pares de apriete.

	Mover y acoplar
	Aproxímese lentamente, active el cierre por resorte y asegure el carro en la posición definida.

	Confirmar el estado
	Verifique la torre luminosa y los enclavamientos del proyecto antes del modo automático.

	Validar el proceso
	Compruebe alcance, carga útil, holguras, paradas y reinicio seguro.

	6 Aprobar la célula completa
	Complete la evaluación de riesgos, las protecciones y la conformidad de la instalación integrada.
	LÍMITE DEL SISTEMA
	El carro móvil no requiere aire comprimido ni interfaz de control. La célula completa puede requerir E/S de máquina, circuitos de seguridad, cerramiento y otra integración específica.

	COMPROBACIONES RUTINARIAS
	Ruedas y frenos | bloqueos de cajones | superficies de acoplamiento | torre luminosa | utillajes y fijaciones | daños o contaminación
	Responsabilidad del integrador: validar la célula completa de alimentación, incluidos robot, pinza, máquina CNC, utillajes, protecciones y requisitos legales locales.





	Resumen de pedidos
	Referencia publicada, interfaz de robot necesaria y opciones de proyecto.
	REFERENCIA
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	CONFIGURACIÓN / ALCANCE
	ER-LM9001
	Easy LoadMate Ten
	L: 443, W: 838.5, H: 1372 |10 drawers, 190 kg, 4 wheels, spring-lock docking and tower-light confirmation
	Elemento de configurador
	Placa adaptadora específica del robot
	Seleccione la marca y el modelo exactos en el configurador online

	Elemento bajo oferta
	Carro LoadMate adicional
	Segundo carro para preparación offline e intercambio rápido

	Elemento bajo oferta
	Estación de acoplamiento adicional
	Puesto fijo adicional para flujo entre varias máquinas

	Elemento bajo oferta
	Versión completa en acero inoxidable
	Configuración higiénica o resistente a la corrosión

	Ingeniería / oferta
	Bandejas, utillajes e integración de robot industrial
	Diseño y validación específicos del proyecto


	NO OLVIDE LA PLACA ADAPTADORA DEL ROBOT
	Pida por separado la placa específica del robot mediante el configurador de EasyRobotics, salvo inclusión expresa en la oferta

	EasyRobotics ApS
	CONFIGURADOR / PORTAL DE SOCIOS
	easyrobotics.biz/login






